PROJEKTY

Sterownik silnika
krokowego z interfejsem

MODBUS
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Sterowanie silnikami krokowymi nie jest wielkq sztukq, jednak na naszych lamach pojawia sie raczej
niewiele artykuléw poruszajqcych te tematyke. Nadrabiajqc zaleglosci prezentujemy projekt sterownika
wykorzystujqcego protokét MODBUS.

Rekomendacje:

to projekt, ktéry powinien zainteresowacé gléwnie automatykéw inie tylko dlatego, ze do komunikacji
z komputerem wykorzystano protokét MODBUS.

PODSTAWOWE PARAMETRY

* Ptytka o wymiarach 105x149 mm

* Zasilanie: 8..35 V

» Maksymalny pobor pradu jednej cewki
silnika: 1 A

« Sterowanie silnikow 2— i 4—fazowych

e Praca w trybie pot—krokowym i petno—kro-
kowym

* Zatrzymanie silnika po dojsciu do okre-
$lonej pozycji lub otrzymaniu sygnatu

z wyfacznika krancowego

» Pomiar napiecia zasilajgcego silnik

« Pomiar pradu pobieranego przez silnik

* Mozliwos$¢ uzycia czujnikow krancowych
typu NC/NO

« Komunikacja: RS232 9600,n,8,1 protokot
MODBUS RTU

« Sygnalizacja podstawowych stanéw pracy
za pomocg diod LED
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WYKAZ ELEMENTOW
Rezystory

R12: 0,1 Q/1 W
R9, R11: 200 kQ
R1, R3, R10: 22 kQ
R2: 2,2 kQ

R4, R5: 47 kQ

R6, R7, R8: 510 Q
R14, R15; 5,1 kQ
Kondensatory

C17: 1000 pF/25 V
C12: 100 nF

C13: 100 uF/25 V
C5, C14..C16, C18..C20: 10 pF/
25 V

C8, C9: 22 pF

C11: 470 nF
Pétprzewodniki
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D2, D3: dioda LED 5 mm

rezonator kwarcowy 6 MHz
ztqcze

J4, J5, J7: zgcze ARK3

J2: zZlgcze szpilkowe 2,54 mm
dtawik 15 pH
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