
Programator jest wzorowany jest na projekcie ze strony 
internetowej  Podstawow¹ ró¿nic¹ jest brak mo¿liwoœci 
regulacji wyjœciowego napiêcia zasilania programowanego uk³adu. Za pomoc¹ programatora mo¿na programowaæ uk³ady 
zasilane napiêciem ni¿szym od 5 V (np. 3,3 V), ale nie wolno ich zasilaæ wprost z jego z³¹cza. Rozwi¹zaniem mo¿e byæ 
zastosowanie odpowiedniego stabilizatora zasilania lub zasilenie uk³adu docelowego z zewnêtrznego Ÿród³a. Inna ró¿nica 
to brak pamiêci EEPROM, w któr¹ jest wyposa¿ony oryginalny PICkit-2. Oryginalnemu PICkit’owi pozwala ona na 
zapamiêtanie jednego pliku wynikowego i programowanie uk³adów bez u¿ycia komputera (On The Go Programming). 
Opisywany uk³ad nie ma tej funkcji. 
Schemat ideowy programatora pokazano na rysunku 1. W jego budowie mo¿na wyodrêbniæ trzy g³ówne bloki:
- Blok mikrokontrolera z uk³adem PIC18F2550 steruj¹cym wszystkimi funkcjami programatora oraz odpowiedzialnym 
za komunikacjê z komputerem PC.
- Blok wytwarzania napiêcia programuj¹cego VPP z tranzystorem T1. Zawiera on przetwornicê podwy¿szaj¹c¹ napiêcie i 

nieco uproszczony w porównaniu z oryginalnym PICkit-2 a 
http://electronics-diy.com/electronic_schematic.php?id=821
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Programator jest kompatybilny z PICkit-
2 firmy Mikrochip. Umo¿liwia 
programowanie uk³adów z serii 
PIC, dsPIC oraz pamiêci 
szeregowych EEPROM. 
Wspó³pracuj¹c ze œrodowiskiem 
MPLAB, mo¿e pe³niæ w nim funkcje 
interfejsu i debuggera.
Uk³ad jest wzorowany na 
oryginalnym programatorze, jednak 
bez mo¿liwoœci regulacji wyjœciowego 
napiêcia zasilania programowanego 
uk³adu oraz bez wbudowanej pamiêci 
EEPROM (umo¿liwiaj¹cej zapamiêtanie 
pliku wynikowego i programowanie bez u¿ycia 
komputera).

Urz¹dzenie szczególnie polecane konstruktorom 
wykorzystuj¹cym procesory PIC
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Programator/debugger mikrokontrolerów 
Microchip

W³aœciwoœci

Opis uk³adu

• obs³uga uk³adów z rodziny PIC10F, PIC12F, PIC16F, PIC18F, PIC24, dsPIC30, dsPIC33, PIC32 oraz 

  pamiêci szeregowych EEPROM

• kompatybilny z PICkit-2

• mo¿liwoœæ programowania procesorów zasilanych napiêciem ni¿szym ni¿ 5V

• po³¹czenie z komputerem poprzez port USB

• sygnalizacja stanu – diody LED

• dwufunkcyjny przycisk – aktualizacja oprogramowania oraz ponowne programowanie ostatnio 

  u¿ywanym plikiem
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Do pobrania
instrukcja pdf:  

sterowniki i oprogramowanie:  

http://serwis.avt.pl/manuals/AVT5279.pdf

http://serwis.avt.pl/files/AVT5279.zip

http://serwis.avt.pl/manuals/AVT5279.pdf
http://serwis.avt.pl/files/AVT5279.zip
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zale¿nie od potrzeb dostarcza napiêcie 12 lub 5 V.
- Blok klucza zasilania z tranzystorem T5 s³u¿¹cy do doprowadzenia napiêcia zasilania do z³¹cza ICSP.
Z³¹cze ICSP, s³u¿y do do³¹czenia programowanego uk³adu. Œwiecenie diody LED2 sygnalizuje za³¹czenie zasilania 
programatora. Œwiecenie LED1 sygnalizuje za³¹czenie napiêcia 5 V na z³¹cze ICSP, natomiast LED3 stan zajêtoœci 
urz¹dzenia (BUSY). Przycisk SW1 pe³ni dwie funkcje. Jeœli jest wciœniêty w trakcie do³¹czania przewodu USB, to 
wprowadza programator w tryb aktualizacji oprogramowania. Wciœniêcie przycisku w czasie pracy z aplikacj¹ obs³uguj¹c¹ 
spowoduje ponowne zaprogramowanie do³¹czonego uk³adu ostatnio wskazanym plikiem.

Rys. 1 Schemat ideowy programatora PICprog
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Obs³uga
Schemat monta¿owy programatora umieszczono na rysunku 2. Jego monta¿ jest prosty i nie wymaga szczegó³owego 
opisu. Zastosowano mikrokontroler w obudowie do monta¿u przewlekanego oraz „du¿e” elementy SMD (1206). 
Urz¹dzenie zbudowane ze sprawdzonych elementów i z u¿yciem zaprogramowanego mikrokontrolera nie wymaga 
¿adnych dodatkowych nastaw i powinno zadzia³aæ od razu po do³¹czeniu zasilania.
Po pod³¹czeniu do komputera uk³ad zostanie rozpoznany jako urz¹dzenie typu HID i automatycznie zostan¹ zainstalowane 
potrzebne sterowniki. Prawid³owo zainstalowane urz¹dzenie bêdzie wyœwietlane przez mened¿era urz¹dzeñ (rysunek 3). 
Niezbêdn¹ aplikacjê do obs³ugi programatora mo¿na pobraæ bezpoœrednio ze strony firmy Microchip 
( ). Po jej zainstalowaniu 
i uruchomieniu program sprawdzi obecnoœæ programatora i wykona test komunikacji. Jeœli wszystko przebiegnie bez 
http://ww1.microchip.com/downloads/en/DeviceDoc/PICkit%202%20v2.61.00%20Setup%20A.zip

Rys. 2   Schemat monta¿owy programatora PICprog Rys. 3 PICprog na liœcie Mened¿era Urz¹dzeñ 
systemu Windows

AVT5279    Programator/debugger mikrokontrolerów Microchip



3AVT5279    Programator/debugger mikrokontrolerów Microchip

b³êdów, zostanie wyœwietlone okienko jak na rysunku 4. Ostatnim etapem sprawdzenia prawid³owoœci dzia³ania bêdzie 
zaprogramowanie dowolnego mikrokontrolera. W pierwszej kolejnoœci nale¿y do³¹czyæ uk³ad docelowy zgodnie ze 
schematem pokazanym na rysunku 5. Nastêpnie w zak³adce Device Family wybieramy rodzinê uk³adów, a program 
powinien automatycznie rozpoznaæ w³aœciwy model mikrokontrolera. W celu zaprogramowania uk³adu, na zak³adce 
Import Hex wskazujemy plik wynikowy i klikamy Write. Po krótkiej chwili powinniœmy otrzymaæ komunikat 
Programming Successfull.
Podczas wspó³pracy ze œrodowiskiem MPLAB urz¹dzenie mo¿e dzia³aæ jako programator lub jako narzêdzie do 
debugowania. Wyboru trybu dokonuje siê poprzez wybór z menu Debugger lub Programmer i wskazanie na liœcie 
pozycji PICkit-2.
Dok³adna instrukcja obs³ugi programatora jest dostêpna w menu Help aplikacji steruj¹cych oraz pod adresem 

. Warto równie¿ zapoznaæ siê z dodatkowymi 
narzêdziami, których u¿ycie umo¿liwia aplikacja steruj¹ca: UART Tool i Logic Tool. S¹ to podprogramy umo¿liwiaj¹ce 
wysy³anie i odbiór danych przez UART za pomoc¹ PICkit-2 oraz robi¹ce z niego nieskomplikowany, 4-kana³owy 
analizator stanów logicznych. Na pewno oka¿¹ siê one przydatne podczas uruchamiania niejednego projektu.

Projekt „domowego PICkit’a” jest stale rozwijany. Jest ulepszane oprogramowanie i poszerzana lista programowanych 
uk³adów. Oprogramowanie mikrokontrolera, w który jest wyposa¿ony PICprog (tzw. firmware) jest kompatybilne z 
oryginalnym PICkit-2, a to daje mo¿liwoœæ uaktualnienia wersji firmware. Wykonywane jest za pomoc¹ dedykowanej 
aplikacji i nie wymaga ¿adnych dodatkowych urz¹dzeñ. Najnowsza wersja firmware jest dostêpna na stronie 

 
http://ww1.microchip.com/downloads/en/DeviceDoc/51553E.pdf

http://ww1.microchip.com/downloads/en/DeviceDoc/PK2V023200.zip

Rys. 4   Wygl¹d okna programatora

Rys. 5   Schemat do³¹czenia programatora do mikrokontrolera docelowego
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Rezystory (SMD, 1206) Inne
R1, R3, R9, R10, R15, R16, R17:.............4,7 kW L1: .................................................680 mH/0,1 A
R2, R7, R8, R18, R20:...............................10 kW L2: ................................1...100 mH (SMD, 1206)

Q1: ........................resonator kwarcowy 20 MHzR5: ..............................................................1 kW
CON1: .......................................................USB BR6: ...........................................................2,7 kW
S1: ................................................mikroprzyciskR4, R11, R12, R13, R14: ............................47 W
ICSP: ......................gniazdo goldpin 1×6 k¹toweR19, R20, R21: ..........................................680W

Kondensatory:
C1, C6: .................................47 mF / 16 V (SMD)
C2, C3, C4, C5, C7, C8: .......100 nF (SMD, 1206)
C9, C10: ................................20 pF (SMD, 1206)
Pó³przewodniki:
LED1...3: ..................................................LED F3
D1, D2: ....................................................BAS85
T2: ..........................................................BSS138
T1, T5: ......................................................BC807
T3, T4, T6: ................................................BC846
US1: .................PIC18F2550 (zaprogramowany)

Wykaz elementów

Zestaw powsta³ na podstawie projektu o tym samym tytule opublikowanego w Elektronice Praktycznej 02/11

www.ep.com.pl

Oferta zestawów do samodzielnego monta¿u dostêpna jest na stronie internetowej www.sklep.avt.pl

Dzia³ pomocy technicznej: 
tel.:(22) 257-84-58 
serwis@avt.pl

Producent:
AVT-Korporacja sp. z o.o.
ul. Leszczynowa 11
03-197 Warszawa

tel.: (22) 257-84-50
fax: (22) 257-84-55

Uniwersalny adapter dla programatora PICUniwersalny adapter dla programatora PIC

AVT-1614AVT-1614

Adapter pe³ni rolê przystawki do programatorów PIC ISP. 
Umo¿liwia programowanie poza systemem wiêkszoœci najbardziej 
popularnych mikrokontrolerów PIC w obudowach DIP od 8 do 40 
wyprowadzeñ. Wyposa¿ono go w wygodn¹ podstawkê ZIF co 
zapewnia ³atw¹ wymianê uk³adów i ich niezawodne po³¹czenie.
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