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Ogoblne

Niniejsze ~ opracowanie zawiera instrukcje  obstugi oraz
programowania podstawowych funkcji i mikserow aparatury dla modeli typu
ACRO oraz GLID dla zestawu nadajnik i odbiornik Turnigy 9Xv2. W pierwsze,
czescl opracowania opisane sg funkcje dla modeli typu ACRO oraz wspolne
dla ACRO i GLID. Na koncu opracowania znajduje si¢ opis funkc]i
wystepujacych tylko dla modeli typu GLID. Funkcje nieobslugiwane przez ten
zestaw, a ujete w menu nadajnika nie zostidy opisane (np.: FAIL-SAFE),
Ponadto nie zostdy opisane miedzy innymi tryby TRAINER, [DLEDOWN,
FLAPTRIM oraz THRNEEDL.

Jezeli programowane ustawienia nie dzidaja w sposob przedstawiony
W opracowaniu w pierwsze] kolejnosci nalezy sprawdzi¢ czy nie s3
ustawione/wlgczone inne opcie miksery, ktére moga wilywaé na
programowane kanaly/manipulatory. Opcjonalne nalezy  rozpoczaé
konfiguracje od pustej, nieskonfigurowanej komérki pamigci modelu (MENU

SYSTEM SETTING MODEL SELE, lub jezéli wszystkie komorki posiadaja

juz jakie§ ustawienia MODE SYSTEM SETTING COPY w celu
zresetowania wybranej komérki pamieci do ustawien poczatkowych.

Problem zkomunikatem [SWITCHERROR]

Komunikat ‘Switch error’ oraz towarzyszacy mu sygml dzwiekowy
pojawia sie¢ W momencie wigczenia zasilania nadajnika, jezeli przynajmnie]
jeden przeiaczniknie znajduje sie w pozycji OFF/" 0",

Pozycja OFF/"0" to pozycja maksymalnie do géry dla przelacznikow
na przednim panelu, oraz maksymalnie do tyu dla przelgcznikow na obu
gornych panelach (prawym oraz lewym).

Aby przejs¢ do normalnego trybu pracynadajnika w momencie
wyswietlania sie komunikatu , Switch error" sprawdz przelgcziki, ustaw
wszystkie przegcmiki w pozycii OFF/" 0" - sygnalizacja bledu wyaczy sie,
nadajnik uruchomisie.
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Obsluga [MENU]

Po wigczeniu nadajnika w dolnej czesci przedniego panelu nadajnika
wyswietla si¢ aktualny status urzadzenia - tryb pracy, napiecie akumulatora,
ustawienia trymeréw i inne. Wejicie do menu nastepuje po NACISNIECIU
I PRZYTRZYMANIU przycisku , MENU". Wewnatrz menu mozna poruszaé sie

przyciskami , UP" 1, DN, potwierdzenie opcji | wejicie do podmenu -
krotkie naciéniecie przycisku , MENU' . Zmiany wartoscl parametréw
dokonuje sie przyciskami , + i, -, Wyjcle z menu bez zatwierdzania

zmian - kroétkie naciniecie przycisku , EXIT .

Aparatura Turnigy 9X posiada 8 komoérek pamigei w ktérych mozna
zapisa¢ ustawienia urzadzenia oddzielnie dla roznych modeli. Wyboru
poszczegolnych komorek dokonuje sig przez funkcje:

MENU  SYSTEM SETTING ~ MODE SELE.

Nadajnik posiada kika preprogramowanych mikseréw, czes¢ z nich
dotyczy tylko $migowcoéw, inne majg zastosowanie dla samolotow Iub
szybowcdw. To, ktére miksery sg dostepne w menu FUNC SETTING zalezy od
tego jakirodzaj modelu zostd wybrany:

MENU  SYSTEM SETTING  TYPE SELE

dostepne tryby HELI  dla $migowcow,
ACRO dla samolotéw i motoszybowcow oraz
GLID dlaszybowcow.

Modulacja dla modutu Turnigy 9X v2 2 4GHz - PPM, obstuga do 8 kanalow.
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Kontroleryikanaly [TIMER]:

Nadajnik posiada dwa programowalne przelgczniki, jeden przelgcznik
trzypozycyjny sterujacy ustawieniami programowalnych mikserow oraz trzy
programowalne pokretla.

Przeczniki programowalne znajdujg sie na gornych panelach, na
prawym panelu jest to przycisk z przodu, na lewym panelu jest to przycisk
7 tylu.

Przegeznik tylny na prawym goérnym panelu suzy do whczania
zegara odliczania wstecznego -  TIMERA. Pierwsza zmiana poozenia
przelacznika wiacza odliczanie, druga zatrzymuje odliczanie. Po uruchomieniu
odliczania, minute przed zaprogramowanym  czasem  nadajnik
zaczyna sygnalizowa¢ dzwiekowo, fakt uplywu zaprogramowanego czasu.
Nastepnie licznik zaczyna odlicza¢ od wartosci 99 minut | 59
sekund. Warto$¢ odliczanego czasu przedstawiana jest w goérnym prawym
rogu wyswietlacza. Wartos¢ od ktorej odlicza timer ustawia si¢ w menu:

MENU  FUNCSETTING  TIMER

Przelacznik tylny na prawym goérnym panelu moze suzy¢ réwniez do
wlgczania funkcji SNAP-ROLL.

Pozostale trzy przelaczniki suza do zmiany charakterystyki pracy
manipulatoréw AL, ELE oraz RUD zgodnie z opisem na aparaturze (lotki, ster
wysokoscl oraz ster kierunku). Szczegdy ustawien charakterystyki pracy
manipulatoréw zawiera rozdzid Zakres i catosé [D/R EXP].

Tabele 1 - 3 przedstawiajg opis | oznaczenia manipulatorow
oraz kanatow w aparaturze.
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Lp | Nazwa: Przelacznik/manipulator: Typ:
1 | ALl W zaleznosc od typu MODE (1,2,3 lub 4) | Analogowy
2 | ELE W zaleznoéci od typu MODE (1,2,3 lub 4) | Analogowy
3 | THR/ARB W zaleznosci od typu MODE (1,2,3 lub 4) | Analogowy
4 | RUD W zaleznosci od typu MODE (1,2,3lub4) | Analogowy
5 | HOVPIT Pokretlo lewe gorne Analogowy
6 | HOVTHRO Pokretlo prawe gorne Analogowy
7 | PITTRIM Pokretlo lewe dolne Analogowy
8 | GEAR Przelgcznik prawy Cyfrowy
9 | THRO HOLD | Przelacznik lewy Cyfrowy
Tabelal - Kontroleryiprzypisane im nazwy
MODEWKanat ALl ELE THR/ARB RUD
1 RH (P -] LV(LT) i RV(PT) LH (L -)
2 RH (P -) RV (P [) LV(L 1) LH (L -)
3 LH (L -) LV(LT) RV (P ) RH (P --)
4 LH (L ) RV (P [) LV(L 1) RH (P )
Tabela2 (P— prawy manipulator poziomy, | pionowy,L - lewymanip. itd.)
Lp Agéga?/z %T?D) Nazwa: Tlumaczenie:
1 AlL= Alieron Lotki
2 ELE=* Elevator Ster wysokosc
3 | THR= ARB: Throttle / | Przepustnica / Hamulec
Airbrake aerodynamiczny
4 RUD=* Rudder Ster kierunku
5[] GYR | FLP Gyroscope | Zyroskop / Klapy
6 FLP Flaps Klapy
7 AUX 1 Auxilary 1 Dodatkowy 1
8 AUX 2 Auxilary 2 Dodatkowy 2

Tabela 3 - Kanaly nadajnika (* dla MODE2 nadajnika)
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Kanaly dodatkowe [AUX-CH]

Standardowo kanaty 1 - 4 przypisane sg do dwoch géwnych dzwigni
sterowania, to ktéra dzwignia odpowiada ktéremu kamlow! definiowane jest
przez wybor tzw.: MODE nadajnika, zgodnie z tabelg nr 1 wiersze 1 -
4. Przypisanie konkretnych kanatow do dzwigni sterowania w zaleznosci od
wyboru MODE nadajnika przedstawia tabela numer 2. Wybdr MODE
nadajnika dokonuje sie w menu:

MENU  SYSTEM SETTING  STICK SET

Na potrzeby tego opracowania domyslnie uzywany jest tryb
MODE 2. Tabela 2 wiersz 2:

prawa dzwignia poziomo ....... lotk1 kanat 1
prawa dzwignia pionowo ...... ster wysokdsci ............ooovon... Kanat 2
lewa dzwignia pionowo.......... przepustnica/hamulec.............. kanat 3
lewa dzwignia poziomo.......... ster kierunku...........oocooevvve . kanat 4

Kanaty od 5 - 8 mozna przypisaé do dodatkowych manipulatorow,
tabela jeden, opcje 5 - 9. Przypisanie poszczegodlnych kanatow do
manipulatoréw dokonuje si¢ w menu:

MENU  FUNC SETTING  AUX-CH
Dostepne sg opcje CH5 do CH8 odpowiadajace kandom 5 do 8. Kazdemu

kanaltow! mozemy przypisa¢ jeden z manipulatorow tabela numer 1 opcje
5 do 8orazopcje NULL - brakprzypisania manipulatora.
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Analizator ustawien [DISPLAY]

Glownag funkcjg opcji DISPLAY jest graficzne przedstawienie
oddzisywania wychylen dzwigni sterowania, zmiany poozenia przelgcznikow
oraz funkcji mikseréw na dzidanie serwomechanizméw podiagczonych do
odbiornika. Kolene nazwy kanatdow odpowiadaja kolejnym gniazdom
w odbiorniku. | tak kolejno: AIL odpowiada kanalowipierwszemu w
odbiorniku, ELE kanalow! 2 itd. Po zaprogramowaniu nadajnika mozna
sprawdzi¢ dzidanie mikseréw bez wlczania odbiornika, analizujgc wskazania
przedstawiane symbolicznie na wyswietlaczu.

Druga funkcja opcji display jest sprawdzenie dzidania
serwomechani zmow podlgczonych do odbiornika - tryb diagnostyczny. Jezeli
po wejiciu do menu display zostanie nacisniety przycisk , +° lub , -
nadajnik wiczy tryb sprawdzenia dzidania serwomechanizmoéow, wszystkie
kanay réownoczesnie zostang cyklicznie przestawiane od wartosci -100 przez
0 do '

100 i z powrotem. Kolejne nacinigcie przycisku , + lub , -
powoduje przejcie aparatury do standardowego trybuDISPLAY,

Odwroceniedzialaniakanau [REVERSE]

Dzidanie  kazdego kanalu mozemy przestawi¢c na odwrotnie
proporcjonalne (zmiana kierunku dzidania manipulatora) w menu:
MENU FUNC SETTING  REVERSE

UWAGA: zmiana trybu dzialania przepustnicy THR moze spowodowaé nagle
uruchomienie silnika elektrycznego podaczonego przezregulator.
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Konfiguracjaprzyciskéw trymerow [TRIM]

Sterownik aparatury jest wyposazony w cyfrowe trymery dla
géwnych manipulatoréw (dwukierunkowe przyciski przy dzwigniach
sterowania). Istnieje moiliwo$¢ zdefiniowania culoécl dzidania trymerdw w
zakresie od 1 (wolne, dokadne, mie zmiany) do 40 (szybkie, malo
dokladne, duze zmiany). Opcje mozna definiowaé niezalemie dla kazde] osi
obu manipulatorow w menu:

MENU  FUNCSETTING  TRIM

Opisy osi manipulatoréw zgodnie z tabela 3. Srodkowa kolumna zawiera
wartoscl okreslajace , cumlo§¢ trymera (zakres 1 - 40). Prawa kolumna

przedstawia informacje na temat aktualne] pozycj trymerdw dla
poszczegdnych kanaow.

Trymowanie [SUBTRIM] )

Dla kazdego kanalu oddzielnie moiliwe jest przestawienie tzw..
, neutrum’ (ustawienia serwomechanizmu dla dzwigni sterowania
w polozeniu $rodkowym), trymowanie moiliwe jest w zakresie -120 do 120.
Nowa wartos¢ dla kazdego kanatu mozna ustawié przyciskajac klawisze , +
lub , - wzaleznosc od potrzeby. Aby zapisaé zmiany nalezy krotko nacisnaé
przycisk MENU, aby opu$ci¢ podmenu SUBTRIM bez zapisywania zmian
nalezy krotko nacisnaé przycisk EXIT,

MENU  FUNCSETTING ~ SUBTRIM
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Zakresiczulos¢ [D/REXP]

Dla trzech gownych  kanatow kontrolowanych  drgzkami
manipulatorow. lotek, steru wysokosc! oraz steru kierunku istnieje moiliwo$é
zmiany charakteru odwzorowania przesuniecia dzwigni na ruch
serwomechanizmu. Dla kazdego kanatu mozna ustawi¢ dwie konfiguracje.
Zmiana wybrane] konfigurac)i dla kazdego kanatu oddzielnie moiliwa est
w trakcie lotu przy pomocy przelgcznikow D/R EXP na pulpicie aparatury.
Kazda konfiguracje ustala sie podajac dwa parametry, pierwszy okresla zakres

pracy, drugi okrefla czy odwzorowanie ma by¢ liniowe czy wykladnicze.

/mniejszajgc pierwszy parametr zmniejsza sie zakres ruchu, przy
maksymalnym wychyleniu dzwigni sterujgce] serwomechanizmy o0siggaja
mniejsze wychylenia. Zwigkszajac parametr osigga si¢ wieksze skrajne
wychylenia.

Iwigkszajac drugi parametr poszerza si¢ precyzje dzidania
manipulatora w rejonie neutrum, ruchy (wychylenia) drazkéw w poblizu
neutrum powoduja male, precyzyne ruchy serwomechanizmoéow. Wieksze
wychylania dzwigni (w kierunku skrajnych polozen) powoduja wykladniczo
zwigkszajace si¢ odpowiedzi serwomechanizmow. Jezeli parametr zostanie
ustawiony na wartos¢ réwng zero, ruch serwomechanizméow bedzie liniowo
odpowiadat ruchom dzwigni sterujacych. Wpisanie wartosci ujemne]
powoduje, ze mie zmiany polozenia manipulatora w rejonie neutrum
powoduja duze wychylenia serwomechanizméw (duza culos¢é w rejonie
neutrum, mala przy maksymalnych wychyleniach dzwigni sterujacych).

Zmiany par ametrow dokonuje sie w menu:

MENU  FUNC SETTING  D/REXP
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Dostepne opcje przedstawia ponizsze zestawienie:

SW  OFF/ON

{wartos¢ przedstawia czy przegeznik funkceji D/R EXP znajduje sie
w pozycji ON czy OFF, zmiany dokonuje si¢ zmieniajac poozenie
przelgcznika dla wybranego parametru CH, dla kazdego polozenia
przelgcznika moiliwe jest zdefiniowanie innych par ametréw}

CH RUDD/AILE/ELEV
{wybér kanaiu dla ktorego dokonuje sie konfiguracji - ster kierunku /
lotki / ster wysokosci}

D/R  wartos¢ 1
{wartos okreflajgca procentowo  stosunek  wychylenia
serwomechanizmu dla maksymalnego wychylenia dzwigni sterujace],
moze przymowac wartosci od 0 do 1OQ}

EXP wartosé 2 ’
{wartos¢ okreflajaca  funkcje wykiadnicza  okreslajaca  wplyw
wychylenia dzwigni sterujgce] na ruch serwomechanizmu, moze
przyjmowaé wartoscl od -100 do 100. Do sterowania powlerzchniami

sterowymi w modelarstwie RC wykorzystuje sie¢ zazwyczaj zakres od O
do 100}

W zwigzku z faktem, iz w momencie uruchamiania nadajnika
wszystkie przelaczniki muszg znajdowaé sie w pozycji OFF, zaleca si¢ aby
ustawienia ktére wykorzystuje sie do startu zostaly ustawione dla polozenia
przelgcznikéw w pozycji OFF,
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Ograniczenie wychylen [E.POINT]
Dla kazdego kanatu moiliwe Jest  ograniczenie ruchu
serwomechanizmu do pewnego okreflonego przez uzytkownika punktu,

oddzielnie dla wychylen w obie strony. Konfiguracji punktéow koacowych
dokonuje si¢ w menu:

MENU  FUNCSETTING  E.POINT

Ustawienia dokonuje si¢ przez przejscie do linii konfigurowanego kanahi,
wychylenie manipulatora sterujacego danym kanalem w zadang strone oraz
ustalenie przyciskami , +' oraz, - oczekiwanej wartosci.

Preprogramowane miksery

Aparatura posiada szereg mikseréw laczacych dzidanie kilku kanatow
sterujacych, wiaczenie jednego z mikserow moze powodowaé ograniczenie
funkcjonalnosci innego miksera. Ponizsza tabela przedstawia, ktore miksery
mozna lgczy¢, oraz dzidanie ktorych mikserow sie wyklucza. Szczegdowo
dzidanie  poszczegdnych mikseréow opisane jest w dalsze] czescl
opracowania.

Mikser ELEVON FLAPERON V-TAIL AIL-DIFF
ELEVON 0) - - -
FLAPERON - 0 + =
V-TAIL = + 0 +
AIL-DIFF = = + 0]
Tabela 4 - Predefiniowane miksery (, - nie wspdpracuje, , +'
wspopracuje)

Tabela 5 przedstawia zestawienie kanddow  wejsciowych oraz
wyjsciowych dla poszczegolnych mikserow przeprogramowanych.
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. 1 kamﬂ 2 kanal 1 kanat 2 kanat 3 kanat
Mikser WejéCiOWY WejéCiOWY wyjsciowy wyjsciowy wyjsciowy
steruJ qcy Steru] acy sterowany sterowany sterowany
Prawa dzwignia | Prawa dzwignia
ELEVON plonowo poziomo 1 2
(ster wysokosci) (lotki)
Sterownik Prawa dzwignia
FLAPERON | ganatu #6 poziomo 1 6
(sterownik klap) (lotki)
Prawa dzwignia
AILDIFF . poziomo 1 7
(lotki)
Lewa dzwignia | Prawa dzwignia
V-TAIL poziomo pPIONOWO 2 4
(ster kierunku) | (ster wysokosci)
Sterownik Prawa dzwignia .
ELEVELAP | yanatu #6 pionowo 2 6 >
(sterownik klap) | (ster wysokosci) ke el

Tabela 5-Opisy kanaléw wazne dla MODE-2 nadajnika.

Klapolotki [FLAPERON]

Wstepnie zaprogramowany mikser klapolotek - Flaperon, suzy do
zaimplementowania funkcji klap/spoileréw w modelach posiadajacych
w skrzydle tylko lotki - bez oddzielnie wydzielone] powierzchni sterowej klap
(lotka w kazdym skrzydle musi byé¢ napedzana oddzielnym serwem). Cecha
charakterystyczng miksera jest moiliwo§¢ zaprogramowana asymetrycznych
wychylen powierzchni sterowych lotek w gore | w dd. Serwomechanizmy
lotek powinny zosta¢ wpiete w gniazda kanatow 1 oraz 6 w odbiorniku.
Mikser klapolotek wigcza si¢ w nastepujgcy sposob:

MENU  FUNCSETTING ~ FLAPERON
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Menu miksera zawiera nastepujgce opcje:

STATE INH / ACT
{mikser wylaczony / wigczony}

ALl wartos¢ 1/ wartos¢ 2
{wspolczynnik okreslajacy zalezno$¢ wychylenia serwomechanizmu
podigczonego do gniazda kanatu pierwszego w funkcji wychylenia
dzwigni lotek w jednia / | w druga strone}

ALI2  wartos¢ 1/ wartos¢ 2
{wspolczynnik okreslajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podigczonego do gniazda kanatu széstego w funkeji wychylenia
dzwigni lotek w jednia / 1w druga strone}

FLP1  wartos¢ 1
{wspolczynnik wychylenia , klapy' sterowanej przez ser womechanizm
podlaczony do gniazda kaniu pierwszegé}

FLP2  wartosc 2
{wspdlczynnik wychylenia , klapy' sterowanej przez serwomechanizm
podlgczony do gniazda kaniu széstego}

Konfiguracja miksera w modelu:

Po zabudowie aparatury oraz serwomechanizmow w modelu nalezy
podigczy¢ wtyczki serwomechanizméw klapolotek odpowiednio do gniazda
nr 1 oraz nr 6 w odbiorniku (nie ma znaczenia, ktéry serwomechanizm
zostanie podigczony do gniazda pierwszego, a ktory do gniazda szdstego -
pod warunkiem, ze w przysdosci zostanie zachowana kolejnos¢é ktorg
wybrano konfigurujac ustawienia miksera). Nalezy whczyé nadajnik
1 odbiornik.

Zdozono, ze weczesnie] nie zosta skonfigurowany zaden mikser, w
tym momencie ruch dzwignig lotek powinien powodowaé¢ wychylanie si¢

tylko klapolotki sterowane] serwem podpietym do gniazda kanatu

plerwszego.
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Nalezy zdecydowaé przy pomocy ktérego manipulatora chcemy
sterowaé klapami, w menu: MENU FUNC SETTING AUX-CH w Inii CH6
nalezy wybra¢ manipulator ktéry bedzie suzy¢é do sterowania
klapami/spoiler ami. Np. dla sterowania pokretlemna pr awym gérnym panelu
nalezy wybra¢ HOV-THRO (patrz tabela numer 1) ipotwierdzié¢ naciskajac
krotko przycisk MENU, dla sterowania cyfrowego (np.: krotszy przelacznik na
prawym gornym panelunalezy wybraé - GEAR).

Ustawienia miksera Flaperon. Opcje STATE (stan miksera) nalezy
ustawi¢ na ACT (aktywny) i przyciskiem DN przejs¢ do wiersza opcji AlLL
(ustawienia lotki podlaczonej do gniazda kanatu pierwszego w odbiorniku).
Mikser jest wlaczony, nalezy rozpoczaé jego konfiguracje.

Dzwignie sterowania lotkami w nadajniku nalezy przestawi¢ w prawe
skrajne polozenie, utrzymujac to polozenie nalezy wielokrotnie nacisngé
przycisk +, lub - do czasu az serwomechanizim podigczony do gniazda kanatu
plerwszego osiagnie oczekiwane polozenie dla maksymalnego wychylenia
dzwigni lotek w prawo (jezeli jest to lotka lewa, nalezy ustawi¢ wychylenie w
do, jezell prawa w gore). Nastepnie dzwignie sterowania lotkami nalezy
przestawi¢c w lewe skrajne polozenie, utrzymujgc to polozenie nalezy
wielokrotnie naciska¢ przycisk , +°, lub , - ' do czasu az
serwomechanizm podigczony do gniazda kanatu pierwszego osiagnie
oczekiwane polozenie dla maksymalnego wychylenia dzwigni w lewo (jezell
jest to lotka lewa, nalezy ustawi¢ wychylenie w gore, jezeli prawa w dd). W
tej chwili ruchy dzwignig lotek powinny prawidlowo sterowaé jedna lotka
modelu.

Naciskajac przycisk DN nalezy przej$¢ do kolejne linii ustawien ALI2
(ustawienia lotki podlaczonej do gniazda kanatu széstego w odbiorniku),
nalezy ponowi¢ procedure dla drugiego ser womechani zmu podigczonego do
gniazda kanatu szdstego w odbiorniku. Po zakoficzeniu tego etapuobie lotki
powinny prawidlowo naprzemiennie wychyla¢ si¢ w czasie wychylania
sterownika lotek.
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_ Programowanie ustawien kla_p/spoileréwi przyciskiem DN nalezy
przej§¢ do kolejnego wiersza ustawien: FLP1 (ustawienia klapy/spoilera

podiaczonego do gniazda kanatu pierwszego w odbiorniku). Nalezy wpisaé
wartos¢ ktéra w % okrefla stopien proporcjonalnosci  wychylen
serwomechanizmu podigczonego do gniazda kanatu pierwszego w stosunku
do polozenia manipulatora wybranego wczesie] do sterowania klapami.
Wartoé¢ 100 oznacza proporcjonalne wychylenie w penym zakresie, wartosé

-50 odpowiada odwrotnie proporcjonalnemu wychyleniu w poowie zakresu
itd. Procedure¢ nalezy ponowi¢ dla opcji w kolejnym wierszu FLPZ (ustawienia
klapy/spoilera podiaczonego do gniazda kanatu szostego w odbiorniku). Jezeli
do sterowania klapami wybrano sterownik analogowy (pokretlo) moiliwa jest
phynna zmiana ustawienia klap/spoileréw. W przypadku sterownika
cyfrowego (przelgemik) do wyboru sa dwa ustawienia klap/spoileréw. Aby
zatwierdzi¢ zaprogramowane ustawienia nalezy krétko nacisngé przycisk

MENU, aby wyjs¢ z ustawien miksera bez zapisywania zmian nalezy nacisna¢
krotko przycisk EXIT.

¥
Przykladowe ustawienia miksera dla penych zakreséow ruchu | manipulatora
analogowego (pokretlo):

STATE ACT
AL1  -100/ -100
ALI2  -100/-100
FLP1 100
FLP2  -100

Ustawienia moga romi¢ sie¢ w zaleznosci od sposobu mocowania
serwomechanizmow w skrzydle, kierunku nabiegu ciegnaitp.

W przypadku gdy w czasie zmiany ustawien manipulatora suzacego do
regulacji klap, powierzchnie sterowe wychylaja si¢ w przeciwne strony, dla
kanatu dla ktérego powierzchnia sterowa wychyla si¢ nieprawidowo nalezy
wpisac¢ dla zmienne] FLP warto$¢ z przeciwnym znakiem.
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Mikser lotek [AILDIFF]

Wstepnie zaprogramowany mikser lotek - Aildiff, suzy do
zaimplementowania funkcji lotek w modelach posiadajgcych w skrzydle lotki
napedzane oddzielnymi serwomechanizmami. Cecha charakterystyczna
miksera Jest moillwos¢ zaprogramowana asymetrycznych wychyleh
powierzchni sterowych lotek w gore 1 w dd. Serwomechanizmy lotek
powinny zosta¢ wpiete w gniazda kanatéw 1 oraz 7 w odbiorniku. Mikser
lotek wigcza sig¢ w nastepujacy sposob:

MENU  FUNCSETTING  AILDIFF

Menu miksera zawiera nastepujgce opcje:

STATE INH / ACT
{mikser wylaczony / wiaczony}

AlLL  wartosé¢ 1 / wartos¢ 2
{wspdlczynnik okreslajacy zaleznosé evychylenia serwomechani zmu
podigczonego do gniazda kanatu pierwszego w funkcji wychylenia
dzwigni lotek w jednia / i w druga strone}

ALI2  wartos¢ 1/ wartosc 2
{wspolczynnik okreslajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podigczonego do gniazda kanatu siddmego w funkcji wychylenia
dzwigni lotek w jednia / i w druga strone}

Sposob  konfiguracji jak dla miksera Klapolotki - Flaperon, z
pominigciem opcji konfiguracji klap. Druga lotka wpieta w gniazdo
kanatu siodmego w odbiorniku (w mikserze flaperon druga klapolotka wpigta
w gniazdo kanatu széstego).
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Sterolotki [ELEVON]

Wstepnie zaprogramowany mikser sterolotek -  elevon, suzy do
zaimplementowania funkcjl lotek oraz steru wysokosct w modelach
bezogonowych, latajacych skrzydlach. Diiaanie miksera jest zblizone do
miksera klapolotkl, réomica polega na tym, z sumaryczne wychylenie obu
powierzchni  sterowych powodowane jest wychyleniem dzwigni steru
wysokosci, a nie dowolnego wybranego manipulatora. Przy proponowanym
sposobie programowania, ruchy dzwigni lotek powodujg naprzemienne
wychylanie si¢ powierzchni sterowych, ruch dzwigni steru wysokosci
powoduje wychylanie sie¢ obu powierzchni sterowych w zgodnym kierunku.
Serwomechanizmy sterolotek powinny zosta¢ wpiete w gniazda kanatow 1
oraz 2w odbiorniku. Mikser sterolotek wigcza si¢ w nastepujgcy sposob:

MENU  FUNCSETTING  ELEVON

Menu miksera zawiera nastepujace opcje:

STATE INH / ACT
{mikser wylaczony / wiaczony}

AlLL  wartos¢ 1 / wartos¢ 2
{wspolczynnik okreflajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podigczonego do gniazda kanatu pierwszego w funkcji wychylenia
dzwigni lotek w jednia / i w druga strone}

ALIZ  wartos¢ 1 / wartosé 2
{wspolczynnik okreflajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podiaczonego do gniazda kanatu drugiego w funkcji wychylenia
dzwigni lotek w jednia / 1w druga strone}

ELE1  wartos¢ 1
{wspdlczynnik wychylenia , steruwysokoéc’ sterowanego przez
serwomechani zm podlagczony do gniazda kanalu pierwszego}

ELE2  wartos¢ 2



OBSLUGA NADAJNIKA TURNIGY 9X Z MODUIEM 2 4GHz RF 9Xv2.

{wspdczynnik wychylenia , steruwysokoscl” sterowanego przez
serwomechanizm podlaczony do gniazda kanatu drugiego}

Konfiguracja miksera w modelu:

Po zabudowie aparatury oraz serwomechanizmow w modelu nalezy
podigczy¢ wtyczki serwomechani zmow sterolotek odpowiednio do gniazda nr
1 oraznr 2 w odbiorniku (nie ma znaczenia ktéry serwomechanizm zostanie
podigczony do gniazda pierwszego, a ktéry do gniazda szoéstego - pod
warunkiem, ze w przysidosci zostanie zachowana kolejnos¢ ktorg wybrano
konfigurujac ustawienia miksera). Nalezy wiaczy¢ nadajnik i odbiornik.

Ziozono, ze nie zostal wczesnie] skonfigurowany zaden mikser, w
tym momencie ruch dzwignig lotek powinien powodowaé¢ wychylanie sie

tylko sterolotki sterowane] serwem podpietym do gniazda kanatu
plerwszego.

Ustawienia miksera Elevon. Opcje éTATE (stan miksera) nalezy
ustawi¢ na ACT (aktywny) i przyciskiem DN przejs¢ do wiersza opcji AlL1
(ustawienia  sterolotki podlaczonej do gniazda kanalu pierwszego
w odbiorniku). Mikser jest wigczony, nalezy rozpocza¢ jego konfiguracje.

Dzwignie sterowania lotkami w nadajniku nalezy przestawi¢ w prawe
skrajne polozenie, utrzymujgc to polozenie nalezy wielokrotnie naciska¢
przycisk , +', lub , - ° do czasu az serwomechanizm podaczony do
gniazda kanatu  pierwszego  osiagnie  oczekiwane  poozenie  dla
maksymalnego wychylenia dzwigni lotek w prawo (jezell jest to lotka lewa,
nalezy ustawi¢ wychylenie w dd, jezell prawa w gore). Nastepnie
dzwignie sterowania lotkami nalezy przestawi¢ w lewe skrajne polozenie,
utrzymujac to polozenie nalezy ~ wielokrotnie naciskaé¢ przycisk »
+ lub y - do czasu, az serwomechanizm
podaczony do gniazda kamalu pierwszego osiagnie oczekiwane przez
nas poozenie dla maksymalnego wychylenia dzwigni w lewo (jezell jest to
lotka lewa, nalezy ustawi¢ wychylenie w gore, jezeli prawa
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w dd). W te] chwili ruchy dzwignig lotek powinny prawidlowo sterowaé jedna
lotkag modelu.

Przyciskiem DN nalezy przeji¢ do kolejne] linii ustawien ALI2

(ustawienia lotki podigczonej do gniazda kanatu drugiego w odbiorniku)
I ponowi¢ procedure dla drugiego serwomechanizmu podigczonego do
gniazda kanatu drugiego w odbiorniku. Po zakonczeniu tego etapu obie lotki
(sterolotki) powmny prawidowo naprzemiemnie wychylaé sie w czasie
wychylania sterownika lotek.

Programowanie ustawief sterolotek - ster wysokosci: przyciskiem
DN przeji¢ do kolejnego wiersza ustawien: ELE1 (ustawienia  steru
wysokosci podlaczonego do gniazda kanalu pierwszego w odbiorniku).
Whpisaé wartos¢ ktora w % okrefla stopiefi proporcjonalnosci wychylen
serwomechanizmu podigczonego do  gniazda kanalu  pierwszego W
stosunku do poozenia manipulatora wybranego wczesniej do sterowania
klapami. Wartos¢ 100 oznacza proporcjonalne wychylenie w penym
zakresie, wartos¢ -50 odpowiada odwrotnie proporcjonalnemu wychyleniu
w polowie zakresu itd. Procedur¢ ponowi¢ dla opcji w kolejnym wierszu
FLPZ (ustawienia steru wysokosci podiaczonego do gniazda kanatu drugiego
w odbiorniku).

Za kazdym razem gdy dokonano zmiany warto$ci parametrow,
ruszajac sterownikiem steru wysokosci mozna na biezgco sprawdzaé jaki
uzyskano efekt obserwujgc dzidanie serwomechanizméw i podigczonych do
nich powierzchni sterowych.

Aby zatwierdzi¢ zaprogramowane ustawienia nalezy krétko nacisngé
przycisk MENU, aby wyjs¢ z ustawien miksera bez zapisywania zmian nalezy
nacisna¢ krotko przycisk EXIT.

Przykladowe ustawienia miksera dla penych zakreséw ruchu:

STATE ACT
ALl -100/-100
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ALI2  -100/-100
ELE1  -100
ELE2 100

Ustawienia moga romi¢ si¢ W zaleznosci od sposobu mocowania
serwomechanizmow w skrzydle, kierunku nabiegu ciegnaitp.

W przypadku gdy w czasie zmiany ustawieh steru wysokosci, powierzchnie
sterowe wychylaja sie w przeciwne strony, dla kanatu dla ktorego
powierzchnia sterowa wychyla sie nieprawidowo nalezy wpisaé¢ dla zmienne]
ELE warto$¢ z przeciwnym znakiem.

Usterzenie Rudlickiego - motylkowe [V-
TAIL]

Wstepnie zaprogramowany mikser usterzenia motylkowego - V-
Tail, suzy do zaimplementowania funkcji steru kierunku oraz steru
wysokosci w modelach posiadajacych usterzenie typu motylkowego
(Rudlickiego) tzw.: V-Tail. Przy proponowanym sposobie programowania,
ruchy dzwigni steru kierunku powoduja naprzemienne wychylanie si¢
powierzchni  sterowych usterzenia, ruch dzwigni steru wysokoscl
powoduje wychylanie si¢ obu powierzchni sterowych w  zgodnym
kierunku. Serwomechanizmy usterzenia motylkowego powinny zostaé
wpiete w gniazda kanatow 2 oraz 4 w odbiorniku. Mikser v-tail wiacza
sie W nastepujgcy sposob:

MENU  FUNCSETTING  V-TAL
Menu miksera zawiera nastepujgce opcje:

STATE INH / ACT
{mikser wylaczony / wiaczony}
ELE1  wartosé
{niewykorzystywane}
ELE2  wartos¢
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{wspolczynnik okreslajgcy zalezno$¢ wychylenia serwomechani zmow
podigczonych do gniazd kanatow drugiego oraz czwartego w funkcji
wychylenia dzwigni steru wysokosci}

RUD1 wartosé
{wspolczynnik okreflajacy wychylenia , steru kierunku' sterowanego
przez serwomechanizm podgczony do gniazda kansu czwartego w
zaleznosci od ruchu dzwigni steru kierunku}

RUD2 wartosé
{wspdczymnik okreslajacy wychylenia , steru kierunku' sterowanego
przez serwomechanizm podigczony do gniazda kanatu drugiego w
zaleznosci od ruchu dzwigni steru kierunku}

Konfiguracja miksera w modelu:

Po zabudowie aparatury oraz serwom?chanizméw w modelu nalezy
podigczy¢ wtyczki serwomechani zmow usterzenia odpowiednio do gniazda nr
2 oraz nr 4 w odbiorniku (nie ma znaczenia ktory serwomechanizm zostanie
podigczony do gniazda drugiego, a ktéry do gniazda czwartego - pod
warunkiem, ze w przyszoscl zostanie zachowana koleno$¢ wybrana w czasie
konfiguracji ustawienmiksera). Nalezy wiaczy¢ nadajnik i odbiornik.

Ziozono, ze nie zostal wczesnie] skonfigurowany zaden mikser, w
tym momencie ruch dzwignia steru wysokosci powmnien powodowaé

wychylanie si¢ jednego serwomechanizmu, ruch dzwigni steru kierunku
powinien powodowaé wychylanie sie drugiego ser womechanizmu.

Nalezy wejs¢ w ustawienia miksera V-Tail. Opcje STATE (stan miksera)
zmieni¢ na ACT (aktywny) i przyciskiem DN przejs¢ do wiersza opcji ELE2
(ustawienia zaleznosci wychylenia serwomechanizméw podiaczonych do
gniazda drugiego oraz czwartego w funkcji ruchu dzwigni wysokosci), wartos¢
ELE1 nalezy zostawié ustawiong na wartos¢ =, 0'). Wartos¢ ELE2 zmienié na
100 dla penych wychylen steréow, lub mniejszg jezeli nie jest wymagany
maksymalny zakres wychylen przy sterowaniu sterem wysokoscl. Ruchy
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dzwignig  steru wysokosci powmnny powodowaé¢ poruszanie sie
serwomechanizméw zgodnie w jedng strone odpowiednio do ruchéw
dzwigni. Jezell jeden serwomechanizm lub oba poruszajg si¢ odwrotnie do
zamierzonego kierunku nalezy przelgczy¢ rewers dla danego kanatu na
przeciwny. Jezeli serwomechanizm podigczony do gniazda kanatu drugiego
porusza si¢ odwrotnie od zamierzonego kierunku, w menu REVERSE dla
kanalu ELE zmienié¢ ustawienie na przeciwne. Jezell nieprawidowo
(odwrotnie) dzida  serwomechanizm podlaczony do gniazda kanalu
czwartego w odbiorniku, w menu REVERSE dla kamatu RUD zmienié
ustawienie na przeciwne.

Kontynuacja konfigurowania miksera V-Tail, parametr RUD1 okresla
wspoczynnik proporcjonalnosei dzidania serwomechanizmu podgczonego
do gniazda kanatu czwartego w odbiorniku. Nalezy wpisa¢ wartos¢ dodatnig,
100 odpowiada maksymalnym wychyleniom. Jezeli serwomechanizm wychyla
sie odwrotnie do oczekiwanego kierunku przy poruszaniu sterem kierunku
wartos¢ parametru nalezy zmieni¢ na ujemng. Czynno$¢ nalezy ponowié
wpisujac parametr RUDZ dla okreslenia wspdczynnika proporcjonalnosci
dzidania  serwomechanizmu podlagczonego  do gniazda  drugiego
w odbiorniku.

Za kazdym razem gdy wartosci parametroOw zostanie zmieniona,
ruszajac sterownikiem steru wysokosci mozna na biezaco sprawdzi¢ jaki
uzyskano efekt obserwujac dzidanie serwomechanizmdéw | podlaczonych do
nich powierzchni sterowych.

Aby zatwierdzi¢ zaprogramowane ustawienia nalezy krotko nacisngé
przycisk MENU, aby wyj$¢ z ustawien miksera bez zapisywania zmian nalezy
nacisng¢ krotko przycisk EXIT.

Przykladowe ustawienia miksera dla penych zakreséow ruchu:

STATE ACT
ELE1 000
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ELE2 100
RUD1 -100
RUD2 100

Ustawienia mogg romi¢ si¢ w zaleznosci od sposobu mocowania
serwomechanizmow w skrzydle, kierunku nabiegu ciegnaitp.

Redundancja [AILVATOR]

Mikser umoiliwiajacy sprzegniecie dwoch serwomechanizméow
w celu sterowania sterem wysokosci. Stosowany w celu zwigkszenia
niezawodnosci (awaria jednego serwomechanizmu nie powoduje cakowite]
utraty kontroli nad modelem) dodatkowo istnieje moiliwo$é sprzegniecia
serwomechanizméw  steru wysokosci z lotkami. Wymagane jest aby
powierzchnia steru wysokosci byla dzielona | kazda je] czes¢ sterowana
oddzielnym serwomechanizmem. Setwomechani zmy sterujace
powierzchniami steru wysokosci powinny by¢ wpigte w gniazda 2 1 8
odbiornika. Serwomechanizm sterujacy lotkami wpigty w gniazdo nr 1
odbiornika.

Programowanie miksera:

MENU  FUNCSETTING ~ AILVATOR

Menu miksera zawiera nastepujace opcje:

STATE INH / ACT
{mikser wylaczony / wiaczony}

AlL3  wartos¢
{wspolczynnik okreslajacy zalezno$¢ wychylenia serwomechanizmu
podlaczonego do gniazda kanalu drugiego (jedna czes¢ steru
wysokosci) - w funkeji wychylenia dzwigni lotek}

AlL4  wartos¢
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{wspdlczynnik okreflajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podlaczonego do gniazda kanalu dsmego (druga czeé¢ steru
wysokosci) - w funkcji wychylenia dzwigni lotek}

ELE1  wartos¢
{wspolczynnik okreslajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podiaczonego do gniazda kanatu drugiego (jedna czeSé steru
wysokosci) - w funkeji wychylenia dzwigni steru wysokosci}

ELE2  wartos¢
{wspdlczynnik okreslajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podlaczonego do gniazda kanalu osmego (druga cze$¢ steru
wysokosci) - w funkcji wychylenia dzwigni steru wysokosci}

Wykorzystanie miksera w  celu sterowania zdublowanym
serwomechanizmem steru wysokosci (ster wysokoéci posiadajacy dwie
oddzielne powierzchnie sterowe, sterowane n}ezaleinie przez dwa oddzielne
serwomechanizmy): warto§¢ parametru STATE ustawi¢é na ACT. Wartosci
parametrow AlL3 oraz AlL4 pozostawi¢c réwne 0. Wartoscl ELEL oraz ELE2
zmieni¢ na 100 lub -100 dla penego wychylenia steréw (lub mnie]
w zaleznoéci od potrzeby, jezell pelen zakres ruchu nie jest wymagany). Jezeli
wychylanie dzwigni steru wysokoscl powoduje wychylanie sie¢ danej
powierzchni sterowe) steru wysokosci w przeciwng strong, dla tego
serwomechanizmu nalezy wpisa¢ warto$¢ parametru z przeciwnym znakiem.

[stnieje moiliwos¢ sprzezenia wychylen obu powierzchni steru
wysokosci z ruchem lotek, w modelach akrobacyjnych mozna dzigki temu
uzyska¢ duzo wiekszag manewrowost. W efekcie w wyniku
wychylenia dzwigni lotek, obie powierzchnie steru wysokosci beda
zachowywidy sie¢ jak lotki  (naprzemienne wychylenie) zachowujac
rownoczesnie funkcje steru wysokosci sterowang dzwignig wysokoscl. Dla
parametrow AlL3 oraz AlL4 nalezy wpisa¢é wartosci okreslajace stopien
proporcjonalnosci  wychyleA powierzchni sterowych steru wysokoscl w
stosunku do wychyleh dzwigni lotek. Warto$¢ znaku przed parametrem
nalezy dobra¢ tak aby wychylenia
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powierzchni steru wysokoscl byly zgodne z wychyleniami lotek (prawa lotka
w gore prawa powierzchnia sterowa steru wysokoscl w gore itd.).
Uwaga: w mikserze AILVATOR standartowo do napedu lotki stosowany jest
kanat pierwszy (tylko serwomechanizm wpiety do gniazdanr 1 realizuje ruch
lotek). Jezeli skrzydio posiada dwa serwomechani zmy do napedu lotek nalezy
dodatkowo skonfigurowaé mikser typu: AILDIFF. W takim przypadku
serwomechanizm drugie] lotkinalezy wpia¢ w gniazdo nr 7.

Przykladowe ustawienia miksera dla penych zakresow ruchu:

STATE ACT
AL3 100
AlL4 100
ELE1  -100
ELE2 100

}
Ustawienia moga romi¢ sie w zaleznosci od sposobu mocowania
serwomechanizmow w skrzydle, kierunku nabiegu ciggna itp.

Preprogramowane wychylenie sterow [SNAPROLL |

Mikser Snaproll suzy do zaprogramowania stanu wychylenia dla
kanatow steru wysokosci, steru kierunku oraz lotek | moiliwosci chwilowego
przywolania tego stanu przez zmiang polozenia duzszego przycisku na
gérnym prawym pulpicie (przelacznik timer-a),

Przykladowym zastosowaniem miksera moze by¢ konfiguracja do
wykonania szybkie] beczki np.: ster wysokoscl maksymalnie na siebie, lotki
maksymalnie w prawo, ster wysokosci maksymalnie w prawo. W czasie lotu
pozriomego wystarczy przeaczy¢ na chwile przelagcznik (bez  zmiany
ustawienia dzwigni sterujacych), amodel wykona zaprogr amowang ewolucje.

Zwolnienie przelgcznika powoduje, ze ser womechanizmy powrocg do pozycji
ustalonych przez dzwignie sterowania.
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Programowanie miksera:
MENU FUNC SETTING  SNOPROLL
Menu miksera zawiera nastepujace opcje:

STATE INH / ACT
{mikser wylaczony / wlaczony}
AILE  wartos¢

Symulowane polozenie dzwigni sterowania lotkami
ELEV  wartosé

Symulowane polozenie dzwigni sterowania sterem wysokosci
RUDD wartos¢

Symulowane polozeni e dzwigni steru kierunku
DIRE  LEFTUP / LEFTDN / RIGHTUP / RIGHTDN

Dostepne sa cztery komorki pamieci,!dla kazdej mozemy zmienié
ustawlenia symulowanych ustawien dzwigni. W czasie lotu aktywne

jest tylko ostatnio zatwierdzone ustawienie.

Przykladowe ustawienia miksera dla wykonania szybkie] beczki w prawo:

STATE ACT
ALE 100
ELEV  -100
RUDD 100
DIRE RIGHTUP (tu moze by¢ dowolna wartosc¢)

Ustawienia moga romi¢ si¢ w zaleznosci od sposobu mocowania

serwomechanizméw w skrzydle, kierunku nabiegu ciggna itp.
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Staly poziom przepustnicy [THR-HOLD]

Dla przepustnicy, moiliwe jest zaprogramowanie funkcji okreslonego
poziomu mocy waczanego duzszym przyciskiem na gérnym lewym pulpicie.
Ustawienie opcji THR-HOLD powoduje, ze po przegczeniu przycisku kanat
trzeci osigga wczesnie] zaprogramowang wartos¢, a dzwignia przepustnicy
staje si¢ nieaktywna. Funkcje THR-HOLD wlacza sie w menu:

MENU  FUNCSETTING ~ THR HOLD

Opcja STATE podmenu moze przyja¢ dwie wartosci:

INH - funkcja wylgczona, lub
ACT - funkcja wigczona.

/mienna HOD POS okresla jaka wartos¢ przyjmie przepustnica po
przelgczeniu wiczika THR CUT  (duzszy pgzeacznik na lewym goérnym
panelu), wyaczenie przelacznika spowoduje ponowne whczenie dzwigni
sterowania przepustnicg THR. Np.: wpisujac wartos¢ O, przelaczajac przycisk
sterujacy uzyskamy funkcje odciecia napedu (dla silnika elektrycznego). Silnik
wyagczony, dzwignia  przepustnicy nie dzida - brak moiliwosc
przypadkowego uruchomienia silnika. Wpisanie wartosci okolo 20 - wolne
obroty silnika.
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Opodznieniedzialania przepustnicy [THRDELAY]

Funkcja THRDELAY suzy do symulacji dzidania turbiny przez
spowolnione dziaanie przepustnicy wzgledem ruchu dzwigni sterujace]
w aparaturze. Warto$¢ RATE réwna O odpowiada normalnemu dzidaniu
serwomechanizmu/regulatora obrotéw - bez opdznienia, wartosci wieksze
do 100 zwalniaja dzidanie serwomechanizmu/regulatora obrotow.

Wartos¢ RATE rowna 40 odpowiada opéznieniu na porziomie 1s,
warto$¢ RATE rowna 100 odpowiada okolo 4sopdmienia.
Programowanie miksera:

MENU  FUNCSETTING  THRODELAY

Menu miksera zawiera nastepujace opcje:

STATE INH / ACT -’

{funkcja wyaczona / wigczona}
RATE wartos¢

{wspdlczynnik opdmienia dzidania kanatu przepustnicy}
Przykladowe ustawienia funkcji opdmienia kanau przepustnicy

STATE ACT
RATE 040
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Miksery programowalne [PROGMIX]

Aparatura Turnigy 9X posiada siedem programowalnych mikserow.
Miksery 1-5 to miksery dzidajace lnowo, 7 18 umoziwiaja programowanie
na podstawie krzywej pieciopunktowe;.

Programowanie mikseréw polega na zdefiniowaniu kanatu
sterujacego okreslonego jako MASTER oraz sposobu jego wplywu na Kkanat
sterowany okreslony jako SLAVE. Sterujgc kanalem sterujacym MASTER
wywiera sie wilyw na kand sterowany SLAVE. Wynikowe polozenie kanatu
SLAVE zalezne jest zaréwno od ustawienia sterownika kanatu MASTER jak i
SLAVE.

Funkcje wspolne dla wszystkich mikseréw:

STATE INH / ACT

{funkcja wylgczona / wigczona}
MASTER (patrz tabelanr 3)

{Kanat sterujacy}

SLAVE (patrz tabelanr 3)
{Kanat sterowany}

OFFSET {funkcjaniewykorzystywana}

SW ID1 / NOR 7/ ID2 / ON / OFF

{ustawienie przelgcznika sterowania mikserem, okresla dla jakiego
ustawienia przegcznika trzypozycyinego na przednim panelu
sterowania mikser zostanie wigczony. NOR odpowiada wigczeniu

mikseradla dzwigni przegcznika w pozycji N, ID1 - mikser wigczony
dla dzwigni przegcznika w pozycji 1, ID2 - mikser wiczony dla
dzwigni przelacznika w pozycji 2. ON - mikser cay czas wigczony, OFF
- mikser cily czas wylgczony}
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Opcjemikserow 1-5.

W zaleznosci od typu manipulatora suzgcego do sterowania kanalem
sterujgcym  MASTER rozne jest dzidanie opcji UPRATE oraz DNRATE.
Dostepne typu manipulatoréw sterujgcych kanaem sterujgcym MASTER oraz
ich wplyw na kanat sterowany:

pokretlo (manipulator analogowy) dla sterowania kandem MASTER
OUT = SLAVE + UPRATE% * (MASTER) dla MASTER >0
OUT = SLAVE - DNRATE% * (MASTER) dla MASTER < 0

przelgcznik (manipulator cyfrowy) dla sterowania kanaem MASTER
OUT = SLAVE + UPRATE dla MASTER = ON
OUT =SLAVE - DNRATE dla MASTER 3 OFF

gldowna dzwignia sterowania dla sterowania kanalem MASTER
OUT = SLAVE + UPRATE% * (MASTER) dla MASTER >0
OUT = SLAVE - DNRATE% * (MASTER) dla MASTER < 0

Przeprogrmowanie kanalu sterujgcego przez zmiane poozenia
neutrum lub polozen koncowych wplywa na zmiang oddzidywania na kanat
sterowany, przedstawione powyze] zaleznosci wazne sg dla domyslnie
ustawionych zakresdéw pracy.
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Opcjemikserow 6-7,

W menu mikseréow 6 i 7 dostepna jest funkcja CURVE, aby ja
skonfigurowaé nalezy po podswietleniu napisu TUNE nacisnaé przycisk , + lub
» - . Moiliwe jest ustawienie wartosci dla pieciu punktow krzywe]. Wychylenia
kanatu sterowanego SLAVE bedg zalezne od ustawienia kanatu MASTER oraz
podanych wartosci  krzywe]. Funkcja wynikowa bedzie okreflona
zdefiniowanym wykresem w nastepujacy sposob:

OUT = SLAVE + CURVE(MASTER);

Dodatkowo nalezy uwzgledni¢ typ manipulatora wykorzystywanego
so sterowania kanalem sterujgcym MASTER oraz ich wplyw na wynik na
kanale sterowanym SLAVE:

gldowna dzwignia sterowania dla sterowania kanalem MASTER
OUT = SLAVE + CURVE(MASTER) {dla cidego zakresu krzywej}

pokretlo (manipulator analogowy) dla sterowania kandem MASTER
OUT = (punkt H z krzywe]) dla MASTER < 0
OUT = SLAVE + CURVE(MASTER) dla MASTER > 0

przelacznik (manipulator cyfrowy) dla sterowania kanaem MASTER
OUT = (punkt L z krzywej) dla MASTER = ON

OUT = (punkt H z krzywej) dla MASTER = OFF

{przy nlozeniu ze kanat MASTER jest ustawiony standardowo, nie
zmienione punkty koficowe, rewersy itp. }

50% na krzywe] odpowiada neutrum
75% na krzywej odpowiada +50
25% na krzywej odpowiada -50 itd.
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Sprzezenieklap i steruwysokosci [ELEVFLAP]

Wstepnie zaprogramowany mikser steru wysokosci oraz klap -
ELEVFLAP, suzy do zaimplementowania funkcji sprzezenia wychylenia klap
7z wychyleniem steru wysokosci. Waczenie miksera w czasie lotu -
przegcznik krotszy na prawym goérnym panelu (gear).

Programowanie miksera:

MENU  FUNCSETTING ~ ELEVFLAP

Menu miksera zawiera nastepujace opcje:

STATE INH / ACT

{mikser wylaczony / wiaczony}

UPRATE wartos¢
{wspolczynnik okreflajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
podlgczonego do gniazda kanatu szoéstego - klapy (dla trybu ACRO,
w trybie GLID wspdczynnik okrefla dodatkowo zalemo$é wychylenia
serwomechanizmu podiaczonego do gniazda kanatu pigtego - drugie
serwo klap), w funkcji wychylenia dzwigni steru wysokosci dla
wychylenia dzwigni steru wysokosciw ,, jedng” strone (np.: nasiebie,
zalemie od konfiguracji)}

RATE DN wartos¢
{wspdlczynnik okreslajacy zaleznos¢ wychylenia serwomechanizmu
poilaczonego do gniazda kanalu széstego -  klapy (dla trybu ACRO,
w trybie GLID wspdczynnik okrefla dodatkowo zalemo$é wychylenia
serwomechanizmu podiaczonego do gniazda kanatu pigtego - drugie
serwo klap), w funkcji wychylenia dzwigni steru wysokosci dla
wychylenia dzwigni steru wysokosci w ,, drugg’ strone (np.: od siebie,

ralemie od konfiguracii)l
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Sterowanie mikserem:

dla polozenia przelacznika krotszego na prawym goérnym panelu od siebie
(OFF/" 0") mikser jest wylczony, brak sprzezenia klap ze sterem wysokosci.
Po przelaczeniu przelacznika w o drugie polozenie, klapy wychylaja sie
proporcjonalnie do wychylenia steru wysokosci w stosunku ustalonym przez
wspdczynniki w menu miksera.

Przykladowe ustawienia miksera dla 50% zakresow ruchu:

STATE ACT
UPRATE 050
RATEDN 050

Ustawienia mogg romi¢ si¢ w zaleznosci od sposobu mocowania

serwomechanizmow w skrzydle, kierunku nabiegu ciegnaitp.
)

W znoszenie/predkosé - glid
[STARTOFS/SPEEDOFS]
Dla modeli typu glid - szybowce - moiliwe jest zdefiniowanie

dwoch konfiguracy ustawienia klap, lotek oraz steru wysokosci, ktore
moga by¢ latwo przywoywane w czasie lotu przez zmiang polozenia
przelgcznika sterowania mikserami (trzypozycyjny przelgcznik na prawym
panelu).
Pierwszakonfiguracja - Start offset - ma zapewni¢ maksymalne
wznoszenie dla warunkow startu. Klapy wysuniete w doldo 30, lotki
wysuni¢te w dd do
20, w razie potrzeby zmiana polozenia steru wysokosci dla zréwnowazenia
momentdéw wywolanych przez wysuniete klapy/lotki. Pierwsza konfiguracie
uruchamia si¢ przez przestawienie trzypozycyjnego przegcznika sterowania
mikser amina prawym panelu do pozycji N (do gory). Wszystkie kanaly nadal
penig swojg géwna role, zmienia si¢ punk neutrum dla wybranych kanalow.
Konfiguracja druga - Speed offset - wigczana przez
przestawienie przelacznika sterowania mikserami do pozycji 2 (w dd) ma
powodowa¢
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zmiang geometrii skrzyda dla zapewnienia wieksze] predkosci lotu, w

zaleznosci od typu profilu skrzydla ustawienia mogg sie¢ romi¢, zazwycza
nalezy przestawi¢ klapy 1 lotki w goére o 3-5, oraz wprowadzi¢ ewentualng
korekt¢ wychylenia steru wysokosci dla utrzymania zamierzonego kierunku
lotu. Ustawienie przelgcznika tréjpozycyjnego w pozycji 1 powoduje

neutralne ustawienie steré6w - miksery Startofs | Speedofs wylaczone,

Programowanie mikseréw, odpowiednio:

MENU  FUNCSETTING ~ STARTOFS oraz
MENU  FUNCSETTING ~ SPEEDOFS

Menu obu mikseréw zawiera nastepujace opcje:

STATE INH / ACT
{mikser wylczony / wigczony}
AlL1 wartos¢
{wspdczynnik okreslajacy zmiane wychylenia serwomechanizmu
podpietego do gniazdanr 1 odbiornika - domyslnie lotka}
ELEV wartos¢
{wspoczynnik okreslajacy zmiang wychylenia serwomechanizmu
podpietego do gniazdanr 2 odbiornika - domyslnie ster wysokosci}
FLP1 wartos¢
{wspoczynnik okreslajacy zmiang wychylenia serwomechanizmu
podpietego do gniazdanr 6 odbiornika - domyslnie klapy}

Celowe jest pogczenie dzidania mikseréw Startofs | Speedofs z
mnym mikserem np.. FLAPERON, co umoiliwi sterowanie klapolotkami
podigczonymi go gniazd kanalow 1 | 6 w odbiorniku (domyilnie mksery
startofs | speedofs sterujg tylko jednym kanalem lotki - gniazdo nr 1 w
odbiorniku).



