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Modut DIP
Z mikrokontrolerem STR912
Irdzen ARM966E-S]

Modutly dipARM opracowano z myslg

o ulatwieniu powszechnego stosowania
mikrokontroleréw z rodziny STRY przez
konstruktorow, ktorzy nie mogq lub nie chcq
inwestowac w zautomatyzowany montaz
elementow o relatywnie ,,gestym’ rastrze
rozmieszczenia wyprowadzen (0,4 mm).
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Podstawowe parametry modufu

mikrokontroler STRO12FW44X6 z rdzeniem ARM9 (ARM966E-S) obudowie TQFP128;
20-stykowe zlacze JTAG;

14-stykowe ztgcze JTAG dla interfejsu FlashLINK (np. ZL18PRG);

rezonator kwarcowy dla mikrokontrolera o czestotliwosci 25 MHz;

rezonator kwarcowy dla wbudowanego w mikrokontroler zegara RTC (32,768 kHz);

podstawka dla baterii CR2032 podtrzymujacej prace wbudowanego w mikrokontroler zegara RTC;
wbudowane stabilizatory 1,8 Vi 3,3V,

zasilanie modutu: 5 VDC;

80 linii I/O wyprowadzonych na 2-rzgdowe zlacza szpilkowe (rozstaw 2,54 mm);

linie I/O sa przystosowane do wspétpracy z uktadami cyfrowymi zasilanymi napigciami: 3,3 lub 5 V;
przystosowany do wspotpracy z ptyta bazowag ZL25ARM.

Podstawowe parametry mikrokontrolera

rdzen ARMO966E-S;

pojemnos¢ pamigci Flash: 512+32 kB;

pojemnos¢ pamieci RAM: 96 kB;

maksymalna czestotliwos¢ wewnetrzna (petla PLL): 96 MHz;

uktady peryferyjne: Ethernet 10/100, USB 2.0 (device), kontroler CAN 2.0B, 3 x UART, 2 x Fast I2C,
2 x SPI/SSI/Microwire;

8-kanatlowy 10-bitowy przetwornik analogowo-cyfrowy;

10 8-bitowych portéw 1/O;

9-kanatowy kontroler DMA;

magistrala EMI do wspétpracy z zewngtrzng pamigcig.

ZL24ARM — modut DIP z mikrokontrolerem STR912
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UMGA Modut ZL24ARM wspélpracuje z plyta bazowa ZL2SARM.

Wyposazenie standardowe

ZL24ARM » zmontowany i uruchomiony modut z uktadem STR912FW44X6

BTC Korporacja

03-237 Warszawa

ul. Inowtodzka 5

tel./faks: (22) 814-13-02
w> th e-mail: biuro@kamami.pl

http://www.kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane moga si¢ rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja jej wasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos¢ produktu ze specyfikacja.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidtowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.

http:// www.kamami.pl/



ZL24ARM - modut DIP z mikrokontrolerem STR912

Budowa modutu

Schemat elektryczny modutu pokazano na rysunku ponize;.
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ZL24ARM - modut DIP z mikrokontrolerem STR912
Rozmieszczenie najwazniejszych elementow modufu

Ztacza szpilkowe
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Wyprowadzenia modufu

5/ CONA G\D CON3
1 2 USBDP P USBDN
+33vI 3 4 nRST MIT_MDIO 3 4 TAMPER_IN
15 g [ _RESELOUTN r——g EE— EMI_ BWR_WRLn = EMI_WRHn
—_ 17 § [ —ARE mgl | EMI_ALE > 8 EMI_Rbn

P1.0 g P11 [Ee] P66 6 ol —mr
P12 A I ¥ P64 A F65
P14 A o P62 o F6.3
P16 P17 = P60 P61

15 16 a2 oY 115 16 "2
P16 P47 3 g P0G 07
P44 I s g2 3 P4 | B P05
P42 B 2 P43 = “rz | D 3
P40 212 o4 0|22 P01

' 2 2 ' P00 o | P01
0
g -
_ O >

CON2 :I—% c g T CON4
P70 . 5] P § P50 P P51
P7.2 3 4 P7.3 P5.2 3 4 P53
P74 P al—Ps P54 2 P55

[#]

P7.6 7 8 P7.7 % P56 7 8 P57
P8O I o [rei d P36 A P37
P62 P83 P34 P35
ras | 11 2 s N v AN =
P86 P67 P30 P31

15 16 15 16
P20 17 18 |—F2] P67 1g —PL
P22 P23 Po4 A Po5
s 2 2 7 e o 0 —

2 2 - U :

UMGA Linie I/O modutu ZLL24ARM sg kompatybilne z logikg 3,3 Vi 5V.




ZL24ARM - modut DIP z mikrokontrolerem STR912

Ztacza JTAG

Modut wyposazono w dwa ztacza JTAG:

— 20-stykowe zlacze zgodne ze standardem ARM;

20-pinowe
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— l4-stykowe zlacze zgodne ze standardem FlashLink firmy STM (np. dla interfejsu ZL18PRG).

14-pinowe ztgcze JTAG
(zgodne z interfejsem FlashLink)
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Mikrokontroler STR912 zamontowany w module ZL.24ARM
mozna programowac interfejsem JTAG ZL18PRG zgodnym
z interfejsem FlashLink firmy STM.




