ZLA4PIC — uniwersalny zestaw uruchomieniowy dla mikrokontrolerow PIC (v.1.0) 1

ZL4PIC

Uniwersalny zestaw uruchomieniowy dla

mikrokontrolerow PIC

Zestaw jest przeznaczony

dla elektronikow zajmujgcych
si¢ aplikacjami mikrokon-
trolerow PIC. Jest on przysto-
sowany do wspolpracy z mik-
rokontrolerami PICI2F/16F
w obudowach DIPS, DIP14,
DIP18, DIP28 i DIP40.

Zestaw ZLA4PIC umozliwia uruchamianie programéw na mikrokontrolerach z rodziny PIC12 oraz PIC16
umieszczonych w obudowach DIP8, DIP14, DIP18, DIP28 i DIP40. Aby zapewni¢ jak najwigkszg uniwer-
salnos¢ peryferia umieszczone na plytce sg dotgczone gtownie do portéw RA i RB, co umozliwia wyko-
rzystanie ich przez wigkszos¢ mikrokontroleréw w obudowach DIP18 i wigkszych. Schemat elektryczny

zestawu przedstawiono na rys. 1.

Zestaw wyposazono w najczesciej stosowane peryferia:

— Cztery wyswietlacze siedmiosegmentowe polgczone w sposéb umozliwiajacy multipleksowe sterowa-
nie przy uzyciu 12 wyprowadzefi mikrokontrolera (tab. 1). Anody poszczegélnych segmentéw kazde-
go z wyswietlacza sg podigczone do portu RB, natomiast wspdlne katody poprzez wzmacniacze tranzy-

storowe s3 sterowane poprzez port RA.
Zastosowany przetacznik SD1 umozli-
wia odlaczenie wyswietlaczy i wyko-
rzystanie wyprowadzefi mikrokontrole-
ra do innych celow.

—  Wyswietlacz LCD 2x16 znakéw — wy-
Swietlacz jest podigczony do portu RB,
a sterowanie w trybie 4-bitowym wy-
maga jedynie szesciu wyprowadzer mi-
krokontrolera (tab. 2).

— Cztery przyciski ogélnego przeznacze-
nia sg dotagczone do portu RB (tab. 3).
Dzigki temu nie jest konieczne stoso-
wanie zewnetrznych rezystoréw pod-
ciagajacych, gdyz programowo mozna
wilagczyé rezystory zawarte w mikro-
kontrolerze.

Podstawowe wtasciwosci zestawu ZL4PIC:

interfejs RS232,

4-cyfrowy multipleksowany wyswietlacz LED,
wyswietlacz LCD2 x16 znakdw,

4 diody LED,

ztacze dla uktadow 1Wire,

4-przyciskowa Kklawiatura,

odbiornik podczerwieni RC5,

brzeczyk piezoceramiczny,

ztacze do dotaczania modutu USB,

ztgcze ICSP (ZL12PRG, ZL15PRG),
potencjometryczny zadajnik napiecia wejsciowego
dla przetwornikéw A/C,

stabilizator napiecia zasilajgcego.

Mikrokontrolery obstugiwane przez zestaw ZL4PIC:

— obudowy DIP8: PIC12F508/509, PIC12F629/675/683,

— obudowy DIP14: PIC16F505, PIC16F630/676, PIC16F684/688,

— obudowy DIP18: 16F627/628/627A/628A/648A, 16F818/819, 16F716, 16F84A, 16F87/88,
— obudowy DIP28: 16F72/73/76, 16F737/767, F870, 16F872/873/873A/876/876A, 16F913/916,
— obudowy DIP40: 16F74/77, 16F747/777, F871, 16F874/874A/877/877A, 16F914/917.
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Rys. 1. Schemat elektryczny zestawu ZL4PIC
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— Przycisk recznego zerowania (S5) — dotaczony do wejscia MCLR umozliwia zerowanie mikrokontrole-
réow lub — w przypadku niektorych ich wersji — moze by¢ uzyty jako przycisk funkcyjny.

— Cztery diody swiecace dotaczone do portu RA — tab. 4 (dla mikrokontroleréw w obudowach DIPS jest
to port GPIO) stuzg do sygnalizacji Swietlnej. Diody mogg by¢ w zaleznosci od potrzeb odigczone prze-
facznikiem SD2.

— Sygnalizator akustyczny — brzeczyk bez wbudowanego generatora umozliwiajacy generowanie dZzwig-
kéw o réznych czestotliwosciach.

— Odbiornik promieniowania podczerwonego — stuzy do odbioru sygnaléw z pilotéw zdalnego sterowania.

— Potencjometr do regulacji napigcia przylozonego do wejscia przetwornika A/C zawartego w niektérych
mikrokontrolerach.

— Zigcze magistrali 1Wire, ktére umozliwia komunikacj¢ z uktadami poprzez magistrale jednoprzewodo-
w3, na przyklad z uktadem termometru typu DS1820.

—  Wbudowany konwerter sygnaléw portu szeregowego RS232<->TTL — umozliwia komunikacje¢ z kom-
puterem poprzez port szeregowy.

— Zigcze konwertera USB<->TTL — umozliwia komunikacj¢ z komputerem poprzez port USB.

—  Wszystkie porty wyprowadzone sg na dodatkowe ztacza umozliwiajgc proste podigczenie do zewngtrz-
nych uktadéw.

— Zlacze ICSP dla programatora ZL15PRG lub ZL12PRG.

Tab. 1. Podfgczenie wyswietlaczy

LED do mikrokontrolerow Tab. 2. Podfgczenie wyswietlacza LCD

wyfs!::?t:ﬂg:za Nazwa linii portu Nazwa S\[l)g7nalu LCD Numer wyprt:\zladzenia LCD Nazwa;iBIIYii portu
Segment a RBO D6 13 RB6
Segment b RB1 D5 12 RBS
Segment ¢ RB2 D4 11 RB4
Segment d RB3 E 6 RB3
Segment e RB4 RS 4 RB2
Segment f RBS Tab. 3. Podtaczenie przyciskow Tab. 4. Podtaczenie diod LED
Segment g RB6 do mikrokontrolera do mikrokontrolera

Kropka dziesieina RB7 Praycisk | Nazwa finii portu Dioda Nazwa linii portu

Katoda DS1 RAO S4 RB3 D3 RAO
Katoda DS2 RA1 S3 RB2 D4 RA1
Katoda DS3 RA2 S2 RB1 D5 RA2
Katoda DS4 RA3 S1 RBO D6 RA3

Do montazu mikrokontroleréw zastosowano oddzielne (dla DIP14, 18, 28 i 40) podstawki precyzyjne.
Wyjatek stanowig uktady umieszczone w obudowach DIPS i DIP14, dla ktérych z uwagi na podobienistwo
rozmieszczenia wyprowadzen zastosowano jedna podstawke (U4). Niezaleznie od liczby wyprowadzen
mikrokontroler powinien by¢ w niej zamontowany tak, aby jego n6zka numer 1 znajdowata si¢ w miejscu
nézki numer 1 podstawki (rys. 2).

W zestawie zastosowano rezonator kwarcowy o czgstotliwosci 4 MHz, ktéry moze by¢ dotaczony do mi-
krokontrolera za pomocg zworek, co umozliwia wykorzystanie tych wyprowadzen jako normalnych portéw
I/O (w przypadku mikrokontroleréw, ktére posiadajg wewngtrzny generator). Przylaczenie rezonatora mozna
wykonaé na dwa sposoby: dla uktadéw w obudowach DIP18, DIP28 i DIP40 poprzez ustawienie zworek
JP7 1JP8 w pozycji 1-2 (tab. 5), dla mikrokontroleréw umieszczonych w obudowach DIPS i DIP14 rezona-
tor jest dolagczany przez ustawienie zworek JP5 i JP6 w pozycji 1-2 (tab. 6).

Zestaw wyposazony jest takze w stabilizowany zasilacz o napigciu wyjsciowym 5 'V, a dzigki zastosowaniu
na jego wejsciu uktadu mostka prostowniczego napigcie zasilajgce zestaw moze mie¢ dowolng polaryzacje.

Tab. 5. Zalecane konfiguracje zworek JP7 i JP8 (DIP 18/28/40)

Poftaente | Poloenie Rezonalor kwarcowy... Tab. 6. Zalecane konfiguracje zworek JP5 i JPG (DIP 8/14)
i ) ....dotaczony do mikrokontrolera w podstawkach Pofozenie | Pofozenie Rezonator kwarcowy. .
12 -2 DIP18, DIP28, DIP 40 JP5 JP6 Wy
...odtaczony do mikrokontrolera w podstawce 1-2 1-2 ...dotaczony do mikrokontrolera w podstawce U4
23 23 DIP18, DIP28, DIP 40 2-3 2-3 ...odfaczony do mikrokontrolera w podstawce U4
122 2-3 , 122 23 ,
23 1-2 Zabronione 23 ) Zabronione
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wane w podstawce DIP14 zestawu w taki spo-
sob, aby wyprowadzenie numer jeden znajdo-
walo si¢ w gniazdku podstawki przeznaczonym
dla wyprowadzenia pierwszego.

UMG A Mikrokontrolery w obudowach DIP8 sg monto-

ZL15PRG sg dostgpne pod adresem:
http:/fwww.btc.pllindex.php?id=z115prg. Rys. 2. Sposéb montowania mikrokontrolerow
w obudowach DIP8 w podstawce U4

@ Dodatkowe informacje o programatorze

Programowanie mikrokontrolerow

Do programowania wszystkich mikrokontroleréw nalezy zastosowaé programator ICSP (ZL15PRG lub
ZL12PRG) wraz z oprogramowaniem Oshon PIC Programmer lub ICProg. W czasie programowania ziacze
programatora nalezy podigczy¢ do zlacza CON10, a po zaprogramowaniu przewdd potaczeniowy nalezy
odiaczy¢. Odlgczenia programatora ma na celu umozliwienie wykorzystania wszystkich wyprowadzen mi-
krokontrolera w czasie normalnej pracy, dotyczy to réwniez wejscia zerujagcego MCLR, ktére w niektérych
mikrokontrolerach moze by¢ normalnym wejsciem cyfrowym.

W zaleznosci od uzytego mikrokontrolera przed programowaniem nalezy skonfigurowac zworki JP9 i JP10.
Pozycja tych zworek jest r6zna tylko w dwéch grupach mikrokontroleréw: dla ukltadéw w obudowach 8
i 14-nézkowych — pozycja 1-2, dla pozostatych pozycja 2-3 (tab. 7). Przelgczanie to wynika z faktu, ze
w ,,wigkszych” ukladach sygnaly danych w czasie programowania dotaczane sg do portéw RB.6 i RB.7,
natomiast w mniejszych uktadach (DIP8 i DIP14) sa do porty GPIO.0 i GPIO.1. Porty te sa polaczone

Przetwornik Podstawki
piezoceramiczny mikrokontroleréw
Gniazdo modutu Zigcze interfejsu Gniazdo zasilania Gniazd Odbiornik
USB RS232 ICSP podczerwieni
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Rys. 3. Rozmieszczenie najwazniejszych elementow zestawu
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Tah. 7. Zalecane konfiguracje zworek JP9 i JP10

ine]

1-2 1-2 Programowanie mikrokontroleréw w podstawce U4 uktadéw w obudowach

2-3 2-3 Programowanie pozostatych mikrokontrolerow DIP8 i DIP14 przetaczniki:

2 | 23 SDI (1, 2) i SD2 (1, 2) musza
3 2 Zabronione by¢ w pozycji OFF.

réwnolegle z portami RA ,,wigkszych” mikrokontroleréw. Dlatego ustawienie tych zworek w pozycji 1-2
dla mikrokontroleréw umieszczonych w obudowach DIP18 i wigkszych powodowaloby zwarcie portu RB.6
z RA.1 i portu RB.7 z portem RA.O.

W niektérych uktadach podczas programowania wymagane jest ustawienie poziomu niskiego na dodatko-
wym wejsciu PROG. Dotyczy to miedzy innymi uktadéw typu PIC16F62x oraz PIC16F87x, jednak w obu
typach uktadéw wejscie to jest réznie wyprowadzone i tak dla uktadéw PIC16F62x jest to port RB.4, nato-
miast dla uktadéw PIC16F87x jest to port RB.3. Aby nie ograniczaé liczby portéw dostepnych do wykorzy-
stania w aplikacjach, porty te sa dostepne z pewnymi ograniczeniami. Port RB.4 jest podciggany do masy
poprzez rezystor R31, co nalezy wzigé pod uwage w przypadku, gdy ma on pracowaé jako wejsciowy, gdyz
nie ma mozliwosci wymuszenia na tym wejsciu stanu wysokiego poprzez wewngtrzne rezystory podcigga-
jace do plusa zasilania. Dla pozostatych mikrokontroleréw, w ktérych wejscie PROG jest portem RB.3 stan
niski mozna wymusi¢ poprzez nacisnigcie przycisku S4 przed rozpoczgciem programowania. Ta niedogod-
nos¢ podczas programowania pozwala na uzywanie catego portu RB podczas wykonywania programu.

CON10
CON5...8 CON9
Rx0 1 2 Rx1 REO 1 2 RE1
Rx2 X3 RE2
i 3 4 3 41—
x4 x5
i 5 6 —5 6[—
X617 8 X7 —17 sf—
CC 9 10 GND VCC 9 10 GND
PORTA..D PORTE

Rys. 4. Rozmieszczenie wyprowadzeri  Rys. 5. Rozmieszczenie wyprowadzenn  Rys. 6. Rozmieszczenie sygnatow na

portow PORTA...D na zigczach IDC portu PORTE na zfaczu IDC zfgczu ICSP
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Rys. 7. Schemat montazowy ptytki drukowanej od strony lutowania
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W ofercie znajdujg sie:
Ptytka drukowana (ZL4PIC_PCB):
— plytka drukowana,

Zmontowany zestaw (ZL4PIC):
— plytka bazowa z mikrokontrolerem PIC16F877A,
— wyswietlacz LCD 2x16 znakodw,

BTC Korporacja
05-120 Legionowo
Wydawnictwo Lwowska 5
bt c fax: (22) 767-36-28
e-mail: biuro@btc.pl
http://www.btc.pl

Z14PIC 1.0

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia. Oferowane przez nas plytki drukowane zestawu ZLAPIC mogg sig rdini¢ od prezentowanej w dokumentacyi, przy
czym zmianom nie ulegajy jej whasciwodei uzytkowe,

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos¢ produktu ze specyfikacjy.

BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakickolwiek szkody powstale bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidlowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacii bez uprzedzenia.
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