W MAMI

Pivta hazowa dia moduiow
ZLTAVR (ATmega128)
I ZL1ETH (RTL8019)

Teny
T

e
ggggg
-
-

1y,
'
,,,,,,,,,,,

ZL9AVR to plyta bazowa umozliwiajgca
wykonywanie roznorodnych eksperymentow
Zwigzanych z zastosowaniem
mikrokontrolerow AVR w aplikacjach
sieciowych (np. Ethernet, internet). Plyte
bazowq wyposazono w wiele klasycznych
uktadow peryferyjnych, ktore umozliwiajq
wygodne testowanie uruchamianych aplikacji.
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ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

Podstawowe cechy i parametry

gniazdo do modutu dipAVR z mikrokontrolerem ATmegal28 (ZL7AVR),
gniazdo do modutu interfejsu sieci 10Base-T z ukltadem RTL8019AS (ZL1ETH),
gniazdo do modutu konwertera UART<->USB z uktadem FT232 (ZL1USB_A),
gniazdo do dolgczenia alfanumerycznego wyswietlacza LCD 2x16 (LCD1602),
sprzgtowa zgodnos¢ z systemem Ethernut,

dodatkowa pamie¢ SRAM o pojemnosci 32 kB,

zlacze JTAG,

2 interfejsy RS232,

8 diod LED,

4 przyciski,

przycisk zerowania,

przetwornik piezoelektryczny,

VvV VvV vV vV Vv Vv VvVvVvYVvYVyY

napigcie zasilania zestawu 9...12 VDC.

Ptyta bazowa ZL9AVR wspdlpracuje z:
U ‘G A - modutem ZLL1ETH,

- modutem ZL7AVR,

- modutem ZLL1USB_A.

Plyta bazowa ZL9AVR w polaczeniu z modutami
ZL1ETH i ZL7AVR umozliwia pracg z systemem

UWEGA  Nuvos (Ethernut). Wiecej informacii o Nut/OS
mozna znaleZ¢ pod adresem:
http://www.ethernut.de.

EMBEDDED ETHERNET ETHERNUT

Wyposazenie standardowe

ZL9IAVR » zmontowana i uruchomiona ptyta bazowa.

BTC Korporacja

03-237 Warszawa

ul. Inowtodzka 5

tel./faks: (22) 814-13-02
M> th e-mail: biuro@kamami.pl

http://www.kamami.pl

Zastrzegamy prawo do wprowadzania zmian bez uprzedzenia.
Oferowane przez nas ptytki drukowane moga si¢ rézni¢ od prezentowanej w dokumentacji, przy czym zmianom nie ulegaja jej wiasciwosci uzytkowe.

BTC Korporacja gwarantuje zgodnos¢ produktu ze specyfikacja.
BTC Korporacja nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate bezposrednio lub posrednio w wyniku uzycia lub nieprawidlowego dziatania produktu.
BTC Korporacja zastrzega sobie prawo do modyfikacji niniejszej dokumentacji bez uprzedzenia.

http:// www.kamami.pl/



ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)
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ZL9AVR - ptyta bazowa dla modutéw ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)
Schemat elektryczny

Schemat elektryczny plyty bazowej pokazano na ponizszym rysunku.

Ztgcze do modutu ZL7AVR
(z mikrokontrolerem ATmega128)
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ZL9AVR - ptyta bazowa dla modutéw ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)
Konfiguracja ptytki hazowej

Na rysunku ponizej przedstawiono rozmieszczenie najwazniejszych elementéw plyty bazowej ZL9AVR.

Gniazdo zasilania

Gniazdo UARTO (RS232)

Gniazdo UART1 (RS232)

Dotaczenie linii INT
do mikrokontrolera "=

Dot czeni.?(
przetwornika
piezo =~

Przetwornik piezo s

Dioda PWR ===

Gniazdo wyswietlacza =1
LCD (LCD1602)
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Zlgcza szpilkowe
Z doprowadzonym| ==
sygnatami z linii
mikrokontrolera

Gniazdo JTAG =—p

Dotaczanie _D
dioc? LED

I
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Diody LED (D1...D8)

Klawiatura
4-przyciskowa
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Gniazdo modutu ZL1ETH

Gniazdo modutu ZL1USB_A

Dotaczenie UART1
do gniazda JP2 éR8232)
lub'JP6 (ZL1USB_A)

Gniazdo modutu ZL7AVR
Dotaczenie przyciskow

S2...S5) do wybranych
linii mikrokontrolera

Przycisk zerowania (S1)
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Instalacja modutu ZL7AVR

Plyta bazowa ZL9AVR jest przystowana do zainstalowania modutu ZL7AVR z mikrokontrolerem ATmegal28. Na
ponizszym rysunku pokazano sposéb instalacji modutu. Zaréwno na bazowej ptytce drukowanej, jak i na plytce
drukowanej modutu ZL7AVR znajduja sie tréjkatne znaczniki (P), ktére po prawidlowym zamontowaniu powinny
znajdowac si¢ nad sobg.

ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

U ‘G Instalujagc w plytce bazowej ZLIAVR modul z mikrokontrolerem ATmegal28 (ZL7AVR) nalezy
| kierowac¢ si¢ znacznikami P (powinny znajdowac si¢ jeden nad drugim).

Ztacze do modutu ZL7AVR
(z mikrokontrolerem ATmega128)
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http:// www.kamami.pl/




ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

Instalacja modutu ZL1ETH

Ptyta bazowa ZL9AVR jest przystowana do zainstalowania modutu ZL1ETH z kontrolerem RTL8019AS. Na po-
nizszym rysunku pokazano sposéb instalacji modutu.

Potozenie jumpera JP11 (INT) decyduje o dotaczeniu wyprowadzenia INT modutu ZL1ETH do wyprowadzenia
PE.5 (JP11 w potozeniu PES) lub PE.6 (JP11 w potozeniu PE6) mikrokontrolera ATmegal28 zamontowanego
w module ZL7AVR.

Ztgcze do modutu ZL1ETH
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Klawiatura

Klawiatura zastosowana na ptytce ZL9AVR sktada si¢ z 4 przyciskéw, ktére mozna dotaczy¢ bezposrednio do linii
I/O mikrokontrolera ATmegal28 zainstalowanego w module ZL7AVR:

ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

- przycisk S2 mozna dotaczy¢ do linii PD.4 mikrokontrolera (jumper S2 JP13 w pozycji ON);
- przycisk S3 mozna dotaczy¢ do linii PD.5 mikrokontrolera (jumper S3 JP14 w pozycji ON);
- przycisk S4 mozna dotaczy¢ do linii PD.6 mikrokontrolera (jumper S4 JP15 w pozycji ON);
- przycisk S5 mozna dotgczy¢ do linii PD.7 mikrokontrolera (jumper S5 JP16 w pozycji ON).

Styki mikroprzetagcznikéw zwierajg linie I/O do masy. W stanie spoczynku sg one podciggni¢te do plusa zasilania
Za pomocy rezystorow.

Na plytce bazowej zainstalowano réwniez przycisk zerowania systemu S1 (RES).
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ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

Wyswietlacz LCD

Ptytka bazowa ZL9AVR jest wyposazona w zlacze wyswietlacza LCD (zalecany o organizacji 2 x 16 znakéw, np.
LCD1602). Wyswietlacz pracuje w trybie 4-bitowym i jest dotaczony do linii I/O mikrokontrolera ATmegal28
zamonowanego w module ZL'7AVR nastepujgco:

- LCD_D4
- LCD_D5
- LCD_D6
- LCD_D7
- LCD_E

—LCD_RW (wypr. 5) — PB.6

- LCD_RS

(wypr. 11) — PB.O
(wypr. 12) — PB.1

(wypr. 13) — PB.2 U ‘G A LCD o organizacji 2 linie x

(wypr. 14) — PB.3
(wypr. 6) — PB.5

W zestawie mozna zastosowacd
alfanumeryczny wyswietlacz

16 znakéw z zamontowanym
zlaczem szpilkowym o ozna-
czeniu LCD1602.

(wypr. 4) — PB.7

Ztacze
wyswietlacza
LCD1602
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Diody LED

Zestaw ZL9OAVR jest wyposazony w 8 diod LED (D1...D8). Anody diod LED (przez rezystory ograniczajace prad)
sq doprowadzone do bufora 74HC541. Sterowanie diodami LED jest wiaczone, gdy jumper JP10 (LED) znajdu-
je sie w pozycji ON. Przy takim ustawieniu diody LED sg sterowane przez nastgpujace wyprowadzenia mikro-
kontrolera ATmegal28 w module ZL7AVR: D1—PF.0, D2—PF.1, D3—PF.2, D4—PF.3, D5—PF.4, D6—PF.5,
D7—PF.6, D8—PE.7.

ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

Mikrokontroler ATmegal28 jest wyposazony w interfejs JTAG, ktérego sygnaly sterujace sg do-

U I prowadzone do linii PE4...PE.7. Z tego powodu, aby korzysta¢ z diod D5...D8, nalezy za pomoca
odpowiedniej konfiguracji mikrokontrolera (fuse bits — bity konfigurujace) wylaczy¢ ten interfejs
w mikrokontrolerze.
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ZL9AVR - ptyta bazowa dla modutéw ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)
Przetwornik piezoceramiczny

Odtwarzanie dZwigk6éw umozliwia przetwornik piezoceramiczny Gl, ktéry moze by¢ dotaczony do wyprowadzenia
PB.4 mikrokontrolera ATmegal28 z modutu ZL7AVR za pomocg jumpera zwierajacego styki 2 i 3 (pozycja ON)

zlacza SPK JP12.

JP12
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Interfejsy RS232, konwerter UART2USB

ZI9AVR wyposazono w konwerter napigciowy MAX232 (U3) umozliwiajacy komunikacje¢ szeregowa zgodng
z RS232. Na ptytce znajduja si¢ dwa gniazda DB9F (JP1-UARTO, JP2-UART1), do ktérych doprowadzono sygna-
te zgodne ze standardem RS232. Gniazda te odpowiadaja odpowiednio interfejsom USARTO i USART1 wbudo-
wanym w mikrokontroler ATmegal28 z modulu ZL7AVR. Ustawiajac zworki JP8 i JP9 w pozycji USB, interfejs
USART1 zostanie odiaczony od gniazda JP2-UART1 i dotaczony do gniazda JP6, w ktérym mozna zamontowac
konwerter UART2USB z uktadem FT232 (ZL1USB_A).

ZL9AVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)
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ZL9IAVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

Programowanie mikrokontrolera

Mikrokontroler ATmegal28 z modutu ZL'7AVR mozna programowaé programatorem ISP (np. ZL2PRG) wykorzy-
stujac standardowe 10-pinowe gniazdo zamontowane w module (JP1 na ptytce ZL7AVR). Do programowania i de-
bugowania mozliwe jest réwniez wykorzystanie interfejsu JTAG, ktérego zlacze zamontowano na ptytce ZL9AVR

(ztacze JPS).

fejsu JTAG, diody mogg si¢ Swiecic.

U A G Sygnaly interfejsu JTAG w mikrokontrolerze ATmegal28 sa doprowadzone do linii PE4...PE.7. Do
tych samych linii sg dotgczone diody LED D5...D8. Z tego powodu, podczas wykorzystywania inter-
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ZL7AVR - rozmieszczenie wypro-
wadzeri sygnatow w zfgczu JP1 na
plytce modutu ZL7AVR
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ZL9AVR - ptyta bazowa dla modutow ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)

Ztacza szpilkowe

Wszystkie wyprowadzenia modutu ZL7AVR z mikrokontrolerem ATmegal28 doprowadzono do ztacz szpilkowych
JP3 i JP4. Umozliwia to dotaczanie dodatkowych urzadzen (czujnika temperatury, przekaznikow, kamery itp.) do
plyty ZLOAVR.
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ZL9IAVR - ptyta bazowa dla moduiéw ZL7AVR (ATmega128) i ZL1ETH (RTL8019)
Zasilanie

Zestaw nalezy zasila¢ napigciem o wartosci 9...12 VDC z zewngtrznego zasilacza sieciowego dotgczonego do

gniazda Gnl.
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